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BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Schakel de robotstofzuiger UIT en trek de stekker uit het stopcontact wanneer deze niet
in gebruik is of voor onderhoud. Deze robotstofzuiger is niet bedoeld voor personen
(inclusief kinderen) met verminderde fysieke of mentale capaciteiten, of zonder ervaring
en kennis, tenzij onder toezicht van een verantwoordelijke voor hun veiligheid. Batterijen
kunnen lekken bij extreem gebruik of temperatuurschommelingen. Bij contact van
batterijvloeistof met de huid: direct afspoelen met water. Bij oogcontact: minimaal 10
minuten spoelen met schoon water en medische hulp zoeken. De robotstofzuiger bevat
elektronica die onder uitzonderlijke omstandigheden oververhitting, brand of storingen
kan veroorzaken. Bovendien bestaat er, aangezien de robotstofzuiger zich autonoom kan
verplaatsen, een risico op botsingen met objecten, huisdieren en mensen. Kleine
voorwerpen zoals sieraden kunnen per ongeluk worden opgezogen. Bij schade aan de
robotstofzuiger of het laadstation: gebruik stoppen en klantenservice contacteren.
Gebruik de robotstofzuiger of het laadstation nooit met natte handen; alleen op droge
oppervlakken. Trek of draag het laadstation niet aan het snoer, knel het snoer niet achter
deuren en sleur het niet langs scherpe randen. Houd het snoer uit de buurt van warmte.
Altijd uittrekken via de stekker, niet het snoer. Blootstelling van de SLAM LiDAR aan
direct zonlicht of infraroodlicht vermijden. Laat de robotstofzuiger niet vallen; valschade
kan de SLAM LiDAR beschadigen. Kijk nooit rechtstreeks in het roterende lasergedeelte
van de SLAM LiDAR. Steek geen gereedschap, vingers of andere objecten in het roterende
deel.

Probeer het laadstation niet te openen. Reparatie mag alleen door gekwalificeerd personeel worden
uitgevoerd. Met uitzondering van de dweilaccessoires, mag geen enkel onderdeel van de robotstofzuiger in
water of

andere vloeistoffen worden ondergedompeld. Beschadig of verbrand de batterij niet, dit kan een explosie
veroorzaken. Gebruik de robotstofzuiger niet buitenshuis. Berg de robotstofzuiger niet op in een voertuig.
Blootstelling van de robotstofzuiger of het laadstation aan temperaturen boven 45°C, extreme vochtigheid
of hoge luchtvochtigheid vermijden. Gooi batterijen niet in vuur. Lever oude batterijen in via een lokale
recyclingdienst. Laat de robotstofzuiger geen brandende of rokende materialen opzuigen, zoals sigaretten,
lucifers of smeulende as. Controleer de robotstofzuiger en het laadstation regelmatig op beschadigingen.
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Eerste schoonmaak van de robotstofzuiger

Eerste schoonmaak van de robotstofzuiger

1. Zijborstel installeren
Druk stevig naar beneden om de zijborstel op de

robotstofzuiger te bevestigen en te vergrendelen.

2. De robotstofzuiger opladen

Plaats de robotstofzuiger op het oplaadstation en
laat hem volledig opladen.

Zorg voor minimaal 0,6 m vrije ruimte aan beide
zijden en 3 m voor het station.

o6m 0.6m

3m

3.Smart Life-app downloaden
Download de Smart Life-app op je iOS- of
Android-apparaat. Maak een account aan en
verbind de robotstofzuiger met de app.

4.Laat de robotstofzuiger schoonmaken!

Na het opladen is de robotstofzuiger klaar om te
reinigen.
Ruim rommel of kabels op en druk op de startknop.

Belangrijke opmerkingen: De robotstofzuiger keert automatisch terug naar het oplaadstation na het
schoonmaken. Plaats het station op een stevig, vlak oppervlak met voldoende ruimte eromheen.

Voor aanvang

Verwijder alle beschermverpakking van
de bumper van de robotstofzuiger.

Laadindicator

« Opladen: langzaam knipperen
- Volledig opgeladen: continu licht

Verboden schoonmaakzones Optillen & verplaatsen————

Glanzende oppervlakken, rommelige gebieden
of uniek gevormd meubilair kunnen moeilijk te
navigeren zijn voor de robotstofzuiger. Stel
schoonmaakzones in via de app.

Vermijd het optillen of verplaatsen van de
robotstofzuiger tijdens het schoonmaken,
omdat dit het in kaart brengen van de
ruimte kan verstoren.




SMART LIFE-INSTALLATIE SMART LIFE-INSTALLATIE

Wi-Fi-installatievereisten

Voordat u de Wi-Fi instelt, moet u ervoor zorgen dat uw robotstofzuiger en Wi-Fi-netwerk aan de volgende vereisten voldoen: e ave
1. Het Wi-Fi-netwerk moet een 2,4GHz-router of een dual-band-router zijn die 2,4GHz ondersteunt. iz
Opmerking: De robotstofzuiger ondersteunt het 5GHz-frequentieband niet.
2. Het Wi-Fi-netwerk moet de 802.11b/g/n-standaarden en het IPv4-protocol ondersteunen. @
3. Zorg ervoor dat uw Wi-Fi-SSD geen speciale of ongeldige tekens bevat, omdat dit de herkenning van het netwerk kan
belemmeren.
. Gebruik geen Virtual Private Network (VPN) voor de verbinding.
. Voer het juiste Wi-Fi-wachtwoord in.
. Zorg ervoor dat de robotstofzuiger volledig is opgeladen of op het laadstation staat en ingeschakeld is.
. Controleer bij het verbinden of u de spraakmelding "Wi-Fi reset" hoort en dat de Wi-Fi-statuslamp snel wit knippert.
. Plaats de robotstofzuiger, router en smartphone zo dicht mogelijk bij elkaar. i

Wi-Fi-indicatorlamp
1. Uit: De robotstofzuiger is offline of uitgeschakeld.

2. Continu licht: De robotstofzuiger is online en verbonden met de app.
3. Snel knipperend licht: De robotstofzuiger zoekt naar een Wi-Fi-verbinding.
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App-verbinding en gebruik
1.App downloaden: scan de onderstaande QR-code (Fig. 2) om de Smart Life-app te downloaden via de App Store (i0S) of * Tik op het gedetecteerde apparaat, schakel locatiemachtigingen in op uw smartphone om de Wi-Fi-naam automatisch op te
Google Play (Android). halen, voer uw Wi-Fi-wachtwoord in en bevestig (zie Fig. 6). De app maakt automatisch verbinding met de robotstofzuiger (zie
* Fig.7en8).

U kunt ook handmatig verbinden via: Apparaat toevoegen = Huishoudelijke apparaten -
Schoonmaak - Robotstofzuiger (BLE + Wi-Fi) - Bluetooth/Wi-Fi-modus, volg vervolgens de instructies in de app om de
installatie te voltooien.
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2. Inloggen of Smart Life-account registreren
Open de app en log in met uw Smart Life-ID. Als u geen account heeft, volg de instructies op het scherm om er een aan te B w-pa
maken. Na het inloggen ziet u het hoofdmenu (zie Fig. 3).
3. Robotstofzuiger verbinden met de app
Tik op het “+“-pictogram en selecteer "Apparaat toevoegen” om naar de verbindingsinterface te gaan (zie Fig. 4). Volg
deze stappen:
- Schakel Bluetooth in op uw smartphone.
«  Houd de Wi-Fi-knop 3-5 seconden ingedrukt tot de robotstofzuiger“Wi-Fi reset“ meldt en de Wi-Fi-indicator snel wit

== T

knippert. De app zoekt automatisch naar het apparaat (zie Fig. 5)
Fig.6 Fig.7 Fig.8
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App

Wi-Fi resetten
Als uw smartphone geen verbinding kan maken met de robotstofzuiger (door een gewijzigde router, vergeten wachtwoord of andere
problemen), volg dan de Wi-Fi-installatie-instructies om de configuratiemodus op uw telefoon te activeren.

Als de robotstofzuiger langer dan 3 minuten in de stand-bymodus voor verbinding blijft, schakelt de Wi-Fi-functie automatisch uit.
Reset de Wi-Fi-instellingen van de robotstofzuiger om opnieuw verbinding te maken.

De robotstofzuiger bedienen via de app

A) In de interface weergegeven in Fig. 9 zijn alle bedieningsknoppen beschikbaar. Plaats de robotstofzuiger voor het eerste gebruik
—of na het selecteren van "Kaart resetten (reset home map)" — op het laadstation tot deze volledig is opgeladen. Start vervolgens met
"Snel in kaart brengen (quick mapping)" zodat de robotstofzuiger automatisch een kaart van uw kamer maakt (zie Fig. 10).

Snel in kaart brengen (quick mapping): De robotstofzuiger brengt eerst individuele kamers of het hele gebied in kaart en
reinigt ze vervolgens sectie voor sectie.
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B) Schoonmaakmodi
Vouw het menu uit door op de pijl omlaag naast "Planmatig schoonmaken (plan cleaning)" te klikken om toegang te krijgen

tot meerdere schoonmaakmodi (zie Fig. 11). U kunt kiezen uit:

® Planmatig schoonmaken (plan cleaning): De robotstofzuiger maakt schoon volgens de laatst opgeslagen kaart. U kunt de kaart aanpassen via ruimtebeheer
(zie instructies hieronder: Meer functies > Ruimtebeheer).
Schoonmaken van geselecteerde zone (selected zone cleaning): Tik op een specifiek gebied van de kaart; de robotstofzuiger maakt alleen die zone schoon.
e Schoonmaken van geconfigureerde zone (configured zone cleaning): Tik op de knop "Veeggebied (sweep area)” om een aangepast schoonmaakgebied te
definiéren.
e PIN N GO (lokale reiniging/spot cleaning): Tik op een specifieke plek op de kaart; de robotstofzuiger gaat daar direct naartoe en maakt het
gebied schoon.

Opmerking: Deze schoonmaakmodi zijn alleen beschikbaar nadat de robotstofzuiger een volledige kaart van uw ruimte
heeft gemaakt.

App

C) Schoonmaakvoorkeuren
Tik op het ,, ¢ “- pictogram om de waterhoeveelheid en zuigkracht aan te passen en de gepersonaliseerde modus
in /uit te schakelen (zie Fig. 12). U kunt de volgende instellingen configureren:

« Werkmodus (work mode): Kies tussen alleen vegen, alleen dweilen, of beide.
« Waterhoeveelheid (water volume): Pas de hoeveelheid water tijdens het dweilen aan.
o  Zuigkracht (suction power): Stel het zuigvermogen in.

Opmerking: Om kamers met gepersonaliseerde instellingen schoon te maken, moet de gepersonaliseerde modus ingeschakeld zijn.

D) Kaartbewerking (map editing)
Tik op het “ gug “-pictogram om kaartbewerkingsopties te openen:

« Verboden zones (restricted area editing)(zie Fig. 13 & 14): Stel verboden zones, veeg/dweilbeperkingen en virtuele muren in.
« Aangepaste kaartbewerking (map custom editing)(zie Fig. 15): Kamers samenvoegen, splitsen, hernoemen, en meer.

Verboden zones (restricted area editing)
Kies bovenin het scherm tussen “Zone (area)“ en "virtuele muur (virtual wall)“:

Zone (area):
e Verboden dweilzone (mop forbidden area): De robotstofzuiger vermijdt dweilen in deze zone.

e Verboden veeg- en dweilzone (mop and sweep forbidden area): De robotstofzuiger vermijdt zowel vegen als dweilen hier.

Virtuele muur (virtual wall)
Maak een onzichtbare barriere die de robotstofzuiger niet kan passeren — om zowel te vegen als

te dweilen.

Aangepaste kaartbewerking (map custom editing)

Hier kunt u kiezen uit de volgende opties:

« Samenvoegen (merge): Selecteer twee kamers om samen te voegen.

« Splitsen (split): Verdeel een kamer in aparte zones.

e Resetten (reset): Herstel de kaart naar de originele instellingen.

« Naam geven (name): Geef kamers namen.

e Aanpassen (custom): Stel specifieke schoonmaakvoorkeuren in (waterniveau, zuigkracht).
* Volgorde (order): Bepaal de schoonmaakvolgorde van kamers.
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E) Meer functies

Tik op het ,, g “-pictogram op het hoofdscherm om het menu met extra functies te openen (zie Fig. 16). Hier

beheert u geavanceerde instellingen en functies:
Schema (schedule):
Stel een schoonmaakschema in en pas aan:

Zuigkracht (suction power)

Waterafgiftesnelheid (water dropping speed)
Herhalingsfrequentie (repeat frequency)

Veegfrequentie (sweep frequency)(1 of 2 keer)
Schoonmaakgebied (cleaning position): kies het gewenste gebied

Ruimtebeheer (room management)
. Kaart opslaan: Tik op home map opslaan (safe home map) om de huidige map op te slaan

Kaart resetten: Tik op home map resetten (reset home map) om een nieuwe kaart te maken (de
robotstofzuiger start automatisch met mappen).

Tot 5 kaarten kunnen hier worden opgeslagen en beheerd.
Schoonmaakgeschiedenis (cleaning record):

Bekijk een overzicht van alle schoonmaaksessies, inclusief totaal gereinigde
oppervlakte en reinigingstijd.

Stem en volume (voice and volume):

Wijzig de gesproken taal en pas het volume van de robotstofzuiger aan.

Niet storen-modus (disturb switch):

Schakel de “Niet storen“-modus in en stel begin- en eindtijden in.
Afstandsbediening (remote):

Gebruik handmatige bediening om de robotstofzuiger via uw smartphone te besturen.

App

Verbruiksartikelenbeheer (consumables management):

Controleer de status en resterende levensduur van accessoires (zijborstel, filter, etc.).
Zoek robot (seek robot):

Tik op deze knop om de robot een geluid te laten maken voor lokalisatie.
Apparaatinfo (device info):

Bekijk algemene informatie over uw robotstofzuiger.

Tapijtboost (carpet boost):

Wanneer ingeschakeld, verhoogt de robot automatisch de zuigkracht op tapijten.
Randdetectiesensor (cliff sensor):

Wanneer ingeschakeld, detecteert de robot hoogteverschillen (trappen, randen) en vermijdt ze door te stoppen en
van route te veranderen.

F) Meer instellingen

Tik op het £ -icoon in de hoofdinterface voor aanvullende instellingen (zie Fig. 17). Beheer integraties, delen,
firmware-updates, en meer.

Apparaatinformatie (device information):

Technische details zoals virtuele ID, IP-adres, tijdzone en signaalsterkte.

Tik & automatisering (tap to run and automation):

Configureer aangepaste automatiseringen voor apparaten verbonden via de SmartLife-app.
Groep (create group):

Voeg meerdere slimme apparaten toe aan een groep voor gezamenlijke bediening.
Netwerk testen (check device network):

Controleer de Wi-Fi-verbindingskwaliteit van de robot.

Apparaat delen (share device):

Deel toegang tot de robot met andere gebruikers.

Meldingen instellen (message notification settings):

Pas meldingsvoorkeuren aan.

Offline-melding (offline notification):

Ontvang een waarschuwing als de robot offline is of langer dan 30 minuten niet reageert.
Helpcentrum (help center):

Bekijk FAQ’s en handleidingen voor probleemoplossing.

Toevoegen aan startscherm (add to home screen):

Maak een snelkoppeling naar de robot op uw telefoonstartscherm.

Apparaatupdate (device update):

Controleer op firmware-updates. Schakel automatische updates in.



G) Ga terug naar het hoofdscherm van de app en tik op het g -pictogram om aanvullende app-instellingen
te openen. Hier kun je ook de app-cache wissen en andere app-gerelateerde functies beheren.
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Opmerkingen:
® Handleidingen of interface-ontwerpen kunnen afwijken van het eindproduct.

Om prestaties te verbeteren, behouden we ons het recht voor om de app of hardware zonder
voorafgaande kennisgeving of verplichting te upgraden.
e Zorg ervoor dat de hoofdschakelaar ingeschakeld blijft, zodat de robotstofzuiger volgens schema kan

werken.
® De robotstofzuiger voert geen geplande taken uit als deze in de Niet storen-modus staat.



Onderhoud Onderhoud

Borstels Sensoren

Belangrijk: Gebruik een zachte katoenen doek.

1. Trek de zijborstel naar boven om deze 2. Verwijder vuil van de borstel. 1.Veeg de rand- en muursensoren af. 2. Maak de laadcontacten van de robotstofzuiger
te verwijderen.

en laadstation schoon

3. Druk de klemmetjes van de 4. Reinig de hoofdborstel en alle 3. Reinig de metalen connectoren van de 4. Reinig het bovenoppervlak en het gebied rond
hoofdborstelkep in en til deze open. bijbehorende onderdelen, inclusief de stofreservoir en de dweilaccessoires de LiDAR-sensor.

borstelklep en het
borstelcompartiment

Extra opmerking: De SLAM LiDAR is een gevoelige sensor. Niet forceren,
voorwerpen invoeren of aanpassen. Plaats geen voorwerpen op de
@ robotstofzuiger en ga er niet op zitten.



Onderhoud Onderhoud

Voorwiel Accu

Belangrijk: Schakel de robotstofzuiger uit door de GO/start-knop ingedrukt te
houden voordat u de accu vervangt

1. Gebruik een platte schroevendraaier als 2. Reinig het wiel en alle onderdelen

hefboom, pak het voorwiel stevig vast en grondig.
trek het naar boven om te verwijderen.

1.0pen het accuvak met een schroevendraaier. 2. Ontkoppel de oude accu en sluit de

nieuwe aan

3. Plaats het wiel terug door stevig 3. Plaats de nieuwe accu in het vak. .
naar beneden te drukken tot het

vergrendelt.




Accessoires Accessoires

Onderhoud van de dweilaccessoires

Dweilaccessoire
Belangrijk: Gebruik gedestilleerd water in gebieden met hard Leeg het reservoir na elk gebruik om waterschade te voorkomen.

water.
1. Verwijder de stofreservoir 2. Open het tabje en vul het reservoir met water. 1. Verwijder de dweilaccessoires 2. Open het tabje en leeg het reservoir.

4. Was de dweildoek.
Laat alle onderdelen aan de lucht drogen

4. Plaats de stofreservoir terug. 3. Verwijder het vuil dat zich

3. Bevestig de dweildoek aan het d heof
i i verzameld heetft.
dweilaccessoire. voordat u ze opnieuw gebruikt.
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Probleemoplossing

Onderhoud stofreservoir & filters

1.Verwijder de stofreservoir. 2. Maak de stofreservoir leeg.

3. Open het filtercompartiment, verwijder
verstoppingen en reinig de filters. Veeg de
stofreservoir schoon.

Voor optimale prestaties
Houd het laadstation, borstels, filters en sensoren schoon.

Details Schoonmaakintervallen | Vervangingsintervallen
Stofreservoir | Dagelijks |

Filter Wekelijks ' Elke 6 maanden

Borstel Wekelijks ' Elke 12 maanden
Sensoren *Wekelijks |

Voorwiel *Wekelijks

Probleem
Linker/rechter wiel
Geen grondcontact
Hoofdborstel
Zijborstel

Bumper

SLAM LiDAR-laser
Randsensoren
Lage batterij
Stroomfout
Sensoren
Stofreservoir
Dweil

UsB

Navigatie

Overig

Probleemoplossing

Als de robotstofzuiger een probleem tegenkomt, stopt hij en knippert de storingsindicator. Controleer de app voor
details of zie onderstaande tabel.

Oplossing

Linker/rechter wiel geblokkeerd. Verwijder obstakels en maak schoon.
Wielen hebben geen contact met de grond. Plaats de robot terug op de vloer.
Hoofdborstel geblokkeerd. Verwijder en reinig grondig.

Zijborstel geblokkeerd. Verwijder en reinig grondig.

Bumper-sensor geblokkeerd. Verwijder obstakels en maak schoon.

SLAM LiDAR is vuil of geblokkeerd. Verwijder obstakels en reinig.

Robot staat bij een rand; sensoren zijn vuil. Plaats de robot op een veilige plek en reinig de
sensoren.

Batterij leeg. Laad de robot op.

Stroomfout. Controleer batterij en aansluiting. Laat de batterij aftkoelen

Motor geblokkeerd. Open de filter en verwijder blokkades.

Stofreservoir losgekoppeld. Reinig aansluitpunten en plaats terug.
Dweil losgekoppeld. Reinig aansluitpunten en plaats terug.
USB-fout. Verwijder aangesloten apparaten en reset de robot.
Robot vastgelopen. Maak het pad vrij en reset.

Diagnostische test nodig. Neem contact op met de klantenservice

Tips: Verwijder regelmatig vuil rond borstels en wielen. Gebruik een pincet voor verstoppingen.

Verwijder haar van borstels met een schaar of reinigingsgereedschap.



INSTRUCTIONS DE SECURITE IMPORTANTES

Eteignez l'aspirateur robot et débranchez-le de la source d’alimentation lorsqu’il n’est
pas utilisé ou avant la maintenance. Cet aspirateur robot n’est pas destiné aux
personnes (y compris les enfants) ayant des capacités physiques ou mentales réduites,
ou manquant d’expérience, sauf sous surveillance d’une personne responsable de leur
sécurité. Les piles peuvent fuir en cas d’utilisation extréme ou de températures
inadaptées. En cas de contact cutané avec le liquide de la pile : rincer immédiatement a
'eau. En cas de contact oculaire : rincer a l’eau claire pendant 10 minutes et consulter
un médecin. L’aspirateur robot contient des composants électroniques pouvant
rarement provoquer une surchauffe, un incendie ou des dysfonctionnements. Son
mouvement autonome présente un risque de collision avec des objets, des animaux ou
des personnes. Il peut accidentellement aspirer des petits objets (bijoux, etc.). En cas
de dommage : ne pas utiliser et contacter le service client. Ne manipulez jamais
'aspirateur robot ou la station de charge avec les mains mouillées ; utilisez
uniquement sur des surfaces seches. Ne tirez pas sur le cable de la station de charge,
ne coincez pas le cable derriere des portes et ne le trainez pas sur des arétes vives.
Eloignez le cable des sources de chaleur. Débranchez toujours en

saisissant la prise, pas le cable. Evitez d’exposer le SLAM LiDAR a la lumiére directe du
soleil ou infrarouge. Ne laissez pas tomber l'aspirateur robot ; un choc pourrait

endommager le SLAM LiDAR.Ne regardez jamais directement la partie rotative (laser) du
SLAM LiDAR. N’insérez aucun outil, doigt ou objet dans la partie rotative.

N’essayez pas d’ouvrir la station de charge. Les réparations doivent étre effectuées uniquement par
des techniciens qualifiés. A [”exception de la serpilliére humide : ne plongez aucune partie du robot
dans I’ eau ou d’autres liquides. Ne pas endommager ou incinérer la batterie — risque d’explosion.
N’utilisez pas 'aspirateur robot a 'extérieur. Ne rangez pas l'aspirateur robot dans un véhicule.

Evitez d’exposer I'aspirateur robot ou sa station a des températures supérieures a 45°C, a ’humidité
excessive ou a un environnement humide.

Ne jetez pas les piles au feu. Recyclez-les via un service local.

Ne laissez pas l'aspirateur robot aspirer des matériaux en combustion (cigarettes, al

lumettes, cendres chaudes).
Vérifiez régulierement l'état de l'aspirateur et de la station de charge.



Contenu de la boite Description

Vue de dessus
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@) Voyant WiFi

Charge
Marche/arrét
Lidar SLAM
Robot aspirateur Vlectro Chargeur Station de charge
s
3 I. .\.__ ° I 4 °
i N Vue inferieure
J Capteurs de bord
Accessoire de nettoyage Brosse latérale x 2 Filtre Roue avant
Brosse latérale
Batterie
g Roue droite Roue gauche
v & @ Brosse principale
a__o Trappe de la brosse principale
/\—\ Fixation de serpilliere Haut-parleur
_ o Connecteurs Bac & poussiére

fixation de serpilliere

Event d'évacuation
Ouverture




Démarrer

Lumiere continue - Nettoyage/ en pause
Clignotement lent — Recherche de
station/Batterie faible

CHARGE

Lumiére continue = Entiérement
chargé

Clignotement lent = En cours de
chargement

SON
Lumiére continue - Muet

Wi-Fi
Lumiére continue - Connecté au Wi-Fi
Clignotement = Recherche de Wi -Fi

Ecran et boutons de commande

Indicateur de probléme
Clignotement - Probleme détecté

Vérifier l'application

Wi-Fi
Lancer la recherche Wi-F i

CHARGE

Appui court - Charger/Arréter
Appui long - Basse consommation
Mode veille

Démarrer
Appui court - Démarrer/ Pause
Appui long- Marche/Arrét

Station de charge

Voyant indicateur

Plaque de charge

Bac a poussiére et accessoire de serpilliere

Ouverture du

réservoird'eau— _®

Ouverture du bac a poussiere

Ouverture de
ventilation d'évacuation

Connecteurs de l'accessoire
de serpilliere

Entrée

Station de charge, réservoir a poussiére et accessoires de lavage

B T T

Ouverture du filtre

Point de contact du bac a poussiére

Contacts de charge

Point de contact de la serpilliere

Chiffon en microfibre pour serpilliére



Premier nettoyage du robot aspirateur

Premier nettoyage du robot aspirateur

1. Installation de la brosse latérale

Appuyez fermement pour fixer et verrouiller
la brosse latérale sur le robot aspirateur.

2. Chargement du robot aspirateur
Placez le robot aspirateur sur sa station de charge
et laissez-le se charger complétement.
Assurez-vous d'avoir au moins 0,6 m d'espace libre
de chaque coté et 3 m devant la station.

o6m 0.6m

3m

3.Téléchargement de l'application

Smart Life
Téléchargez l'application Smart Life sur votre

appareil iOS ou Android. Créez un compte et
connectez le robot aspirateur a l'application.

4. Laissez le robot aspirateur nettoyer !

Une fois chargé, le robot aspirateur est prét a nettoyer.
Retirez les obstacles ou les cables, puis appuyez sur le
bouton de démarrage.

Notes importantes :Le robot aspirateur retournera automatiguement a sa station de
charge aprés le nettoyage. Placez la station sur une surface ferme et plate avec

suffisamment d'espace autour.

D

Avant de commencer

Retirez tout emballage de protection
du pare-chocs de 'aspirateur robot.

Indicateur de charge

e Chargement: clignotement lent
» Chargé completement: lumiére
continue

Zones sans balayage

Les surfaces brillantes, les zones encombrées
ou les meubles de forme unique peuvent étre
difficiles a naviguer pour l'aspirateur robot. D
éfinissez des zones de nettoyage restreintes v
ia 'application

Soulever & déplacer

Evitez de soulever ou déplacer
aspirateur robot pendant le nettoyage,
car cela pourrait perturber son processus

de cartographie.




INSTALLATION SMART LIFE

Exigences d’installation Wi-Fi

Avant de configurer le Wi-Fi, assurez-vous que votre robot aspirateur et votre réseau Wi-Fi respectent les conditions

suivantes :

1. Le réseau Wi-Fi doit étre un routeur 2,4 GHz ou un routeur double bande prenant en charge la bande 2,4 GHz.
Remarque : Le robot aspirateur ne prend pas en charge la bande 5 GHz.

. Le réseau Wi-Fi doit étre compatible avec les normes 802.11b/g/n et le protocole IPv4.

. Vérifiez que le SSID de votre réseau Wi-Fi ne contient aucun caractére spécial ou non valide, car cela pourrait
empécher sa reconnaissance. )

. N'utilisez pas de réseau privé virtuel (VPN) pour la connexion.

. Saisissez le mot de passe Wi-Fi correct. . , , ) ) )
. Assurez-vous que le robot aspirateur est entierement chargé ou placé sur la station de charge, et qu’il est allumeé.

. Lors de la connexion, confirmez que vous entendez I’lannonce vocale « Wi-Fi reset » et que le témoin lumineux Wi-Fi

W N

N oo

c lignote rapidement en blanc.
8. Placez le robot aspirateur, le routeur et le smartphone aussi proches que possible les uns des autres.
Indicateur lumineux Wi-Fi
1. Eteint : Le robot aspirateur est hors ligne ou éteint.
2. Lumiére fixe : Le robot aspirateur est en ligne et connecté a ’application.
3. Clignotement rapide : Le robot aspirateur recherche une connexion Wi-Fi.

Connexion et utilisation de U'application

1.Télécharger 'application
Scannez le code QR ci-dessous (Fig. 2) pour télécharger Uapplication Smart Life depuis ’App Store (i0S) ou Google Pl
ay (Android).

2. Se connecter ou créer un compte Smart Life Ouvrez I'application et connectez-vous avec votre identifiant Smart Life.

Si vous n’avez pas de compte, suivez les instructions a 'écran pour en créer un. Une fois connecté,
Uinterface principale s’affichera (voir fig. 3).
3. Connecter l'aspirateur robot a l'application
Appuyez sur 'icone « + », puis sélectionnez « Ajouter un appareil » pour accéder a l'interface de connexion (voir fig. 4).
Suivez ces étapes :
¢ Activez Bluetooth sur votre smartphone.
¢ Maintenez le bouton Wi-Fi enfoncé pendant 3 a 5 secondes jusqu’a ce que l'aspirateur annonce « Wi-Fi reset ».

52,

que le voyant Wi-Fi clignote rapidement en blanc. L’application recherchera automatiquement l'appareil (voir Fig. 5)

INSTALLATION SMART LIFE
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Fig.3 Fig.4 Fig.5

« Appuyez sur 'appareil détecté, activez les autorisations de localisation sur votre smartphone pour récupérer
automatiquement le nom Wi-Fi, puis saisissez le mot de passe Wi-Fi et confirmez (voir Fig. 6). L’application se

. connectera automatiquement au robot aspirateur (voir Fig. 7 et 8).

. Sinon, connectez le robot manuellement via :Ajouter un appareil - Petit électroménager - Nettoyage - Robot
aspirateur (BLE + Wi-Fi) » Mode Bluetooth/Wi-Fi, suivez ensuite les instructions

dans 'application pour terminer l'installation.
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Réinitialisation du Wi-Fi
Si votre smartphone ne parvient pas a se connecter a 'aspirateur robot (en raison d’un changement de routeur, d’'un mot de
passe oublié ou d’autres problemes), suivez les instructions de configuration Wi-Fi pour activer le mode de configuration sur votre t

éléphone.

Si Uaspirateur robot reste en mode veille de connexion pendant plus de 3 minutes, la fonction Wi-Fi s’éteint automatiquement. Po
ur vous reconnecter, réinitialisez les parametres Wi-Fi de l'aspirateur robot.

Utilisation de U’'aspirateur robot via ’application
A) Dans Uinterface illustrée a la Fig. 9, tous les boutons de controle sont accessibles.Avant la premiére utilisation — ou aprés avoir

sé lectionné « Réinitialiser la carte (reset home map) » — placez 'aspirateur robot sur la station de charge jusqu’a ce qu’il
soit entierement chargé.
Lancez ensuite la « Cartographie rapide (quick mapping) » pour que le robot crée automatiquement une carte de votre piéce (voir Fig. 10).

Cartographie rapide (quick mapping): Le robot cartographie d’abord des piéces individuelles ou toute la zone, puis les nettoie section par section.

i

2 —

Fig.9 Fig.10 Fig.11

B) Modes de nettoyage

Déployez le menu en cliquant sur la fleche vers le bas a c6té de « Nettoyage planifié (plan cleaning)» pour accéder aux options de modes de
nettoyage (voir Fig. 11). Vous pouvez choisir parmi les options suivantes :

o Nettoyage planifié (plan cleaning): L’aspirateur robot nettoie selon la derniére carte enregistrée. Vous pouvez modifier la carte dans la
« gestion des piéces (voir instructions ci-dessous : Plus de fonctions > Gestion des piéces).

App

C) Préférences de nettoyage
Appuyez sur l'icone « «f » pour ajuster le volume d’eau, la puissance d’aspiration et activer/désactiver le

mod e personnalisé (voir Fig. 12). Vous pouvez configurer les parameétres suivants :
e Mode de travail (work mode): Choisissez entre balayage uniquement, serpillére uniquement, ou les deux.

e Volume d’eau (water volume) : Ajustez la quantité d’eau utilisée pendant le lavage.
e Puissance d’aspiration (suction power) : Définissez le niveau d’aspiration.

Remarque : Pour nettoyer avec des parametres personnalisés, le mode personnalisé doit étre activé.

D) Edition de la carte

Appuyez sur l'icone « gy » pour accéder aux options d’édition de la carte :

e Zones interdites (restricted area editing)(voir Fig. 13 & 14) : Définissez des zones interdites, des restrictions
lavage/balayage et des murs virtuels.
Edition personnalisée (map custom editing) (voir Fig. 15) : Fusionnez, divisez ou renommez des piéces, etc.

Zones interdites (restricted area editing)

En haut de ’écran, choisissez entre « Zone (area)» et « mur virtuel (virtual wall) » :

Zone (area) :
e Zone interdite au lavage (mop forbidden area): Le robot évitera de laver cette zone.
e Zone interdite au lavage et balayage (mop and sweep forbidden area) : Le robot évitera les deux actions dans cette zone.

glulr virtuel (virtual wall) Créez une barriére invisible que le robot ne peut pas franchir, que ce soit pour le lavage ou le
alayage.

Edition personnalisée (map custom editing)

Ici, vous pouvez choisir parmi les options suivantes :

« Fusionner (merge) : Sélectionnez deux piéces a fusionner.

« Diviser (split) : Séparez une piéce en plusieurs zones.

« Réinitialiser (reset) : Restaurez la carte aux paramétres d’origine.

« Nommer (name): Attribuez des noms aux piéces.
» Personnaliser (custom): Définissez des préférences de nettoyage spécifiques (niveau d’eau, puissance d’aspiration).
«Ordre (order) : Définissez 'ordre de nettoyage des piéces.

Nettoyage de zone sélectionnée (selected zone cleaing: Appuyez sur une zone spécifique de la carte ; 'aspirateur robot nettoiera uniquement cette zone.

« Nettoyage de zone configurée (configured zone cleaning): Appuyez sur le bouton « Zone a balayer » pour définir une zone personnalisée a nettoyer.

PIN N GO (nettoyage ponctuel local/spot cleaning): Appuyez sur un point spécifique de la carte ; 'aspirateur robot s’y rendra directement et

nettoiera la zone.

Remarque : Ces modes de nettoyage ne sont disponibles qu’aprés que 'aspirateur robot a terminé une cartographie co
mplete de votre espace.
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E)Fonctions supplémentaires

Appuyez sur 'icone «gg » de linterface principale pour accéder au menu des fonctions avancées (voir Fig. 16). Cette

section permet de gérer des parametres et fonctionnalités avancés :
Programmation (schedule)

Planifiez un nettoyage et personnalisez :

« Puissance d’aspiration (suction power)

« Vitesse d’écoulement de 'eau (water dropping speed)

« Fréquence de répétition (repeat frequency)

« Fréquence de lavage (sweep frequency) (1 ou 2 fois)

« Zone de nettoyage (cleaning position): choisissez la zone a nettoyer

Gestion des piéces (room management):
« Enregistrer la carte : Enregistrer la carte de la maison" (Save Home Map) pour sauvegarder la carte actuelle.
Réinitialiser la carte: Appuyez sur "Réinitialiser la carte de la maison" (Reset Home Map) pour créer une nouvelle carte (le robot aspirateur

commegncera automatiquement la cartographig). . .
e« Jusqu’a 5 cartes peuvent etre stockees ét géreés ici.

Historique de nettoyage (cleaning record)

Consultez l'historique de toutes les sessions de nettoyage, y compris la superficie totale nettoyée et la durée.
Langue et volume (voice and volume):

Modifiez la langue vocale et ajustez le volume du robot aspirateur.

Mode silencieux (distub switch):

Activez le mode « Ne pas déranger » et définissez les heures de début et de fin.

Télécommande (remote):

Accédez a lacommande manuelle pour diriger le robot depuis votre smartphone.

®

App

Gestion des consommables (consumables management)

Vérifiez I'état et la durée de vie restante des accessoires (brosse latérale, filtre, etc.).
Localiser le robot (seek robot):

Appuyez sur ce bouton pour que le robot émette un son afin de le localiser.

Infos appareil (device info):

Affichez les informations générales sur votre robot aspirateur.

Renfort tapis (carpet boost):

Lorsqu’activeé, le robot augmente automatiquement la puissance d’aspiration sur les tapis.
Capteur de chute (cliff sensor):

Lorsqu’activé, le robot détecte les chutes brusques (escaliers, rebords) et les évite en s’arrétant et en recalculant
son trajet.

F) Paramétres supplémentaires

Appuyez sur l'icone «# » de l'interface principale pour accéder aux parameétres avancés (voir Fig. 17). Gérez les
intégrations, le partage, les mises a jour, etc. Options disponibles :

Informations appareil (device information):

Affichez les détails techniques (ID virtuel, adresse IP, fuseau horaire, signal Wi-Fi).
Appuyer & automatiser (tap to run and automation):

Configurez des automatisations personnalisées pour des appareils connectés via 'app SmartLife.
Créer un groupe (create group):

Ajoutez plusieurs appareils intelligents a un groupe pour un contrdle unifié.

Vérifier le réseau (check device network):

Testez la qualité de la connexion Wi-Fi du robot.

Partager 'appareil (share device):

Partagez l'accés au robot avec d’autres utilisateurs.

Parameétres de notifications (message notification settings):

Personnalisez les préférences de notifications.

Notification hors ligne (offline notification):

Si activée, vous recevrez une alerte si le robot est hors ligne pendant plus de 30 minutes.
Centre d’aide (help center)

Consultez les FAQ et guides de dépannage.

Ajouter a 'écran d’accueil (add to home screen):

Créez un raccourci vers le robot sur ’écran d’accueil de votre smartphone.

Mise a jour appareil (device update):

Vérifiez les mises a jour du firmware. Activez les mises a jour automatiques.



G)Sur linterface principale de 'application, appuy%z sur l'icbne pour accéder aux parameétres
supplémentaires. Vous pouvez également vider le cache de l'application et gérer d’autres fonctions liées a I’

application.
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_Remarques:

Les guides d’utilisation ou les designs d’interface peuvent différer du produit final. Veuillez vous

Pour améliorer les performances, nous nous réservons le droit de mettre a niveau 'application ou le
matériel sans préavis ni obligation.

Assurez-vous que l'interrupteur principal reste activé pour que le robot aspirateur puisse fonctionner

comme prévu. Le robot n’exécutera pas les taches programmeées s’il est en mode.



Maintenance Maintenance

Brosses Capteurs

Remarque importante: Utiliser un chiffon en coton doux.

1. Retirez la brosse latérale en tirant vers le 2. Nettoyer les débris de la brosse et 1.Essuyez les capteurs de bord et de mur. 2. Nettoyer les plaques de charge du robot et les
haut. de son logement. contacts de la station

3. Presser les ergots de la trappe de | 4. Nettoyer la brosse principale, la tra 3.Essuyer les connecteurs métalliques du 4. Nettoyer la surface supérieure et la zone aut
a brosse principale et la soulever. ppe et le compartiment associé. bac a poussiére et du balai. our du capteur LiDAR.

Note supplémentaire:Le LIDAR SLAM est un capteur délicat.
Ne pas appliquer de force, insérer des objets ou tenter de le régler.
Eviter de poser des objets sur le robot ou de s’asseoir dessus.



Maintenance Maintenance
Roue avant Batterie

Remarque importante: Eteindre I'aspirateur robot en maintenant la touche GO
enfoncée avant le remplacement

1. Utiliser un tournevis a téte plate pour soul 2. Nettoyer minutieusement la roue et

ever la roue avant, la saisir fermement et tous ses composants (montage et ) .
la retirer vers le haut logement inclus). avec un tourneuvis. puis connecter la nouvelle.

1.0uvrir le compartiment de la batterie 2. Déconnecter l’ancienne batterie,

3. Réinstaller la roue en appuyant 3. Déconnecter 'ancienne batterie, puis connecter la nouvelle. .

fermement jusqu’a ce qu’elle se ver
rouille.




Accessoires Accessoires

Entretien des accessoires de serpilliere
Videz le réservoir aprés chaque utilisation pour éviter les dommages liés a

Ueau.

Accessoire de serpilliéere
Important : Utilisez de Ueau distillée dans les zones a eau calcaire.

1. Retirer le bac a poussiére 2. Ouvrir le robinet et remplir le réservoir d’eau 1. Retirer l’accessoire de serpilliere 2. Ouvrir le robinet et vider le réservoir

4. Laver le chiffon

Laisser sécher toutes les pieces a l'air
libre avant réutilisation.

3. Fixer le chiffon a l’accessoire de serpilliere 4. Remettre le bac a poussiére 3. Secouer les débris a l'intérieur de l'accessoire

S
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Dépannage

Dépannage

Lorsque le robot aspirateur rencontre un probléme, il s’arréte et son indicateur de

Entretien du bac a poussiere & filtres dysfonctionnement clignote. Consultez 'application pour les détails ou le tableau ci-dessous.

1.Retirer le bac a poussiére. 2. Vider le contenu du bac a poussiere.

3. Ouvrir le compartiment des filtres, retirer
les obstructions et nettoyer les filtres
.Essuyer le bac a poussiere.

Pour des performances optimales

Maintenez la station de charge, les brosses, les filtres et les capteurs propres.

Détails Intervalles de nettoyage Intervalles de remplacement
Collecteur d ' i '

Collecigurde | Quotidien |

Filtre Hebdomadaire Tous les 6 mois

Brosse Hebdomadaire Tous les 12 mois

Capteurs Hebdomadaire

Roue avant Hebdomadaire

Probléme

Roue gauche/droite
En Lair

Brosse principale
Brosse latérale
Pare-chocs

Laser SLAM LiDAR
Capteurs de bord
Batterie faible
Erreur d’alimentation
Capteurs

Bac a poussiére

Serpilliere
USB
Navigation
Autre

Solution
Roue gauche/droite bloquée. Vérifiez les obstructions et nettoyez.

Les roues sont en |'air. Replacez le robot au sol.

Brosse principale bloquée. Retirez et nettoyez-la.
Brosse latérale bloquée. Retirez et nettoyez-la.
Capteur tactile du pare-chocs bloqué. Vérifiez les obstructions et nettoyez.

Le laser SLAM LiDAR est sale ou obstrué. Vérifiez et nettoyez.

Le robot est prés d’un bord ; capteurs sales. Déplacez le robot dans une zone slire et nettoyez
les capteurs.

Batterie faible. Chargez le robot.

Erreur d’alimentation. Vérifiez la batterie et la connexion. Laissez refroidir.
Moteur bloqué. Ouvrez le filtre et retirez les obstructions.

Bac a poussiere déconnecté. Retirez, nettoyez les connecteurs et réinstallez.
Serpilliere déconnectée. Retirez, nettoyez les connecteurs et réinstallez.

Erreur USB. Retirez les périphériques et réinitialisez le robot. Le robot est coincé.
Débloquez le chemin et réinitialisez.

Test de diagnostic requis. Contactez le support client.

Conseils :Nettoyez régulierement les débris autour des brosses et roues. Utilisez une pince pour débloquer les extrémités

des brosses.

Utilisez des ciseaux ou un outil pour retirer les cheveux enroulés sur les brosses.

®



WICHTIGE SICHERH EITSHINWEISE Versuchen Sie nicht, die Ladestation zu 6ffnen. Reparaturen dirfen nur von

qualifizierten Technikern durchgefiihrt werden. Aufser dem Nasswischaufsatz: Kein

Schalten Sie den Roboterstaubsauger AUS und ziehen Sie den Stecker aus der Steckdose, Teil des Roboters darf in Wasser oder andere Fliissigkeiten getaucht werden.
wenn er nicht in Gebrauch ist oder vor Wartungsarbeiten. Dieser Roboterstaubsauger ist Beschadigen oder verbrennen Sie den Akku nicht — Explosionsgefahr. Den

nicht fur Personen (einschliefslich Kindern) mit eingeschrankten korperlichen oder Roboterstaubsauger nicht im Freien verwenden.

geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung geeignet, es sei denn, sie werden von Lagern Sie den Roboterstaubsauger nicht in Fahrzeugen.

einer sicherheitsverantwortlichen Person Uberwacht. Batterien konnen bei extremem Roboter oder Ladestation nicht Temperaturen {iber 45°C, Feuchtigkeit oder hoher
Gebrauch oder Temperaturen auslaufen. Bei Hautkontakt mit Batterieflissigkeit: Sofort Luftfeuchtigkeit aussetzen.Batterien nicht im Feuer entsorgen. Altbatterien iber
mit Wasser abwaschen. Bei Augenkontakt: Mindestens 10 Minuten mit sauberem Wasser Recyclingstellen fachgerecht entsorgen.

spulen und Arzt aufsuchen. Der Roboterstaubsauger enthalt Elektronik, die in seltenen Der Roboter darf kein brennendes oder glimmendes Material (Zigaretten,

Fallen Uberhitzung, Brand oder Defekte verursachen kann. Durch autonome Bewegung Streichholzer, heifse Asche) aufsaugen.

besteht Kollisionsrisiko mit Objekten, Haustieren und Personen. Kleinteile (z.B. Schmuck) Roboter und Ladestation regelmafsig auf Beschadigungen lberprifen.

konnen versehentlich aufgenommen werden. Bei Beschadigung des Gerats oder der
Ladestation: Nicht verwenden wund Kundendienst kontaktieren. Niemals den
Roboterstaubsauger oder die Ladestation mit nassen Handen bedienen; nur auf
trockenen Oberflachen verwenden. Nicht am Kabel ziehen oder tragen, das Kabel nicht
hinter Tiren einklemmen und nicht Uber scharfe Kanten ziehen. Kabel von Hitze
fernhalten. Immer am Stecker (nicht am Kabel) ausziehen. Vermeiden Sie direkte
Sonnen- oder Infrarotlichteinwirkung auf den SLAM LiDAR. Lassen Sie den
Roboterstaubsauger nicht fallen; Sturzschaden kdnnen den SLAM LiDAR beschadigen.
Schauen Sie niemals direkt in den rotierenden Laserteil des SLAM LIiDAR. Fuhren Sie keine
Werkzeuge, Finger oder Gegenstande in den rotierenden Teil ein.
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Erste Reinigung des Saugroboters

1.Seitenbiirste installieren

Drucken Sie fest nach unten, um die Seitenbirste
am Roboterstaubsauger zu befestigen und zu
verriegeln. .

2. Roboterstaubsauger aufladen
Stellen Sie den Roboterstaubsauger auf die

Ladestation und lassen Sie ihn vollstandig aufladen .

Halten Sie mindestens 0,6 Meter freien Raum auf
beiden Seiten und 3 Meter vor der Station frei.

3.Smart Life-App herunterladen
Laden Sie die Smart Life-App auf Ihr iOS- oder
Android-Gerat herunter. Erstellen Sie ein
Konto und verbinden Sie den
Roboterstaubsauger mit der App.

06m 0.6m
3m
4. Lassen Sie den Roboterstaubsauger
reinigen!

Nach dem Aufladen ist der Roboterstaubsauger
bereit zu reinigen.

Raumen Sie Hindernisse oder Kabel weg und
driicken Sie die Starttaste.

Wichtige Hinweise:Der Roboterstaubsauger kehrt nach der Reinigung automatisch zur
Ladestation zurtick. Stellen Sie die Station auf eine feste, flache Oberflache mit

@ ausreichend Platz in der Umgebung.

Erste Reinigung des Saugroboters

Vor dem Start

Entfernen Sie alle Schutzverpackungen
vom Stofsfanger des Roboterstaubsaugers

Ladeanzeige

« Niedriger Akku: schnelles Blinken
« Sucht Station: Blinken

 Laden: langsames Blinken

- Vollstandig geladen: Dauerlicht

Kehre-freie Zonen

Glanzende Oberflachen, untibersichtliche
Bereiche oder ungewohnlich geformte Mobel
konnen die Navigation des Roboterstau -
bsaugers erschweren. Legen Sie eingeschrankte
Reinigungszonen Uber die App fest.

Anheben & Bewegen

Vermeiden Sie das Anheben oder
Bewegen des  Roboterstaubsaugers
wahrend des Reinigens, da dies den
Kartierungsprozess unterbrechen kann.




SMART-LIFE-INSTALLATION SMART-LIFE-INSTALLATION

Voraussetzungen fiir die Wi-Fi-Einrichtung

Bevor Sie das Wi-Fi einrichten, stellen Sie bitte sicher, dass Ihr Roboterstaubsauger und Ihr Wi-Fi-Netzwerk folgende haa aes
Anforderungen erfiillen: —
1. Das Wi-Fi-Netzwerk muss ein 2,4-GHz-Router oder ein Dual-Band-Router sein, der 2,4 GHz unterstiitzt.

Hinweis: Der Roboterstaubsauger unterstiitzt nicht das 5-GHz-Frequenzband.
. Das Wi-Fi-Netzwerk muss die Standards 802.11b/g/n und das IPv4-Protokoll unterstiitzen. @
. Stellen Sie sicher, dass Ihr Wi-Fi-SSID keine Sonder- oder Sonderzeichen enthdlt, da dies die Erkennung des Netzwerks

verhindern kdnnte.

. Verwenden Sie kein Virtual Private Network (VPN) fiir die Verbindung.
. Geben Sie das korrekte Wi-Fi-Passwort ein.

. Der Roboterstaubsauger muss vollstdndig aufgeladen oder auf der Ladestation platziert und eingeschaltet sein.
. Bei der Verbindung bestatigen Sie die Sprachansage ,,Wi-Fi reset” und dass die Wi-Fi-Statusleuchte schnell weif3

blinkt. N
8. Platzieren Sie den Roboterstaubsauger, Router und das Smartphone so nah wie mdglich beieinander. —
Wi-Fi-Anzeigeleuchte
1.Aus: Der Roboterstaubsauger ist offline oder ausgeschaltet.
2. Dauerhaftes Licht: Der Roboterstaubsauger ist online und mit der App verbunden.
3. Schnelles Blinken: Der Roboterstaubsauger sucht nach einer Wi-Fi-Verbindung.

w N
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Abb.3 Abb.4 Abb.5
App-Verbindung und Nutzung

* Tippen Sie auf das erkannte Gerat, aktivieren Sie die Standortberechtigungen auf Ihrem Smartphone, um den Wi- Fi-

1. App herunterladen Namen automatisch abzurufen, geben Sie dann das Wi-Fi-Passwort ein und bestatigen Sie (siehe Abb. 6). Die App
Scannen Sie den QR-Code unten (Abb. 2), um die Smart Life-App aus dem App Store (fiir iOS-Gerate) oder Google Play «  verbindet sich automatisch mit dem Roboterstaubsauger (siehe Abb. 7 und 8).
(fir Android-Gerate) herunterzuladen. . Alternativ kdnnen Sie den Roboter manuell verbinden:Gerat hinzufiigen - Kleingerate = Reinigung -

Roboterstaubsauger (BLE + Wi-Fi)- Bluetooth/Wi-Fi-Modus, Folgen Sie anschliefsend den Anweisungen in der
App, um die Installation abzuschliefsen.

Abb. 2

_ —— want - i
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2. Anmelden oder Smart Life-ID registrieren
Offnen Sie die App und melden Sie sich mit Ihrer Smart Life-ID an. Wenn Sie kein Konto haben, folgen Sie den Anweisungen - oy
auf dem Bildschirm, um eines zu erstellen.Nach der Anmeldung sehen Sie die Hauptoberflache (siehe Abb. 3).
3. Roboterstaubsauger mit der App verbinden
Tippen Sie auf das ,,+“-Symbol und wahlen Sie ,,Gerat hinzufiigen®, um zur Verbindungsoberflache zu gelangen (siehe Abb.
4). Fihren Sie folgende Schritte aus:
. Aktivieren Sie Bluetooth auf Ihrem Smartphone.
« Halten Sie die Wi-Fi-Taste 3—5 Sekunden gedriickt, bis der Roboter ,,Wi-Fi reset” ansagt und die Wi-Fi-Anzeige schnell
weifs blinkt. Die App sucht automatisch nach dem Gerét (siehe Abb. 5) _ —
Abb.6 Abb.7 Abb.8
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App

Zuriicksetzen des Wi-Fi

Wenn Ihr Smartphone keine Verbindung zum Roboterstaubsauger herstellen kann (z. B. wegen eines Routerwechsels,
vergessenem Passwort oder anderer Probleme), folgen Sie den Wi-Fi-Einrichtungsanweisungen,

um den Konfigurationsmodus auf Ihrem Smartphone zu aktivieren.

Wenn sich der Roboterstaubsauger langer als 3 Minuten im Verbindungsbereitschaftsmodus befindet, schaltet sich die Wi-Fi-
Funktion automatisch aus. Zur erneuten Verbindung setzen Sie die Wi-Fi-Einstellungen des Roboterstaubsaugers zurtick.

Bedienung des Roboterstaubsaugers iiber die App

A) In der in Abb. 9 gezeigten Oberflache sind alle Steuertasten verfiighar.

Vor der ersten Verwendung — oder nach Auswahl von “Karten zuriicksetzen (reset home map)“ — platzieren Sie den
Roboterstaubsauger auf dLaedr estation, bis er vollstandig aufgeladen ist. Starten Sie anschliefsend die “Schnellerfassung
(quick mapping)“, damit der Roboter automatisch eine Karte Ihres Raums erstellt (siehe Abb. 10).

Schnellerfassung (quick mapping): Der Roboter erfasst zunachst einzelne Raume oder den gesamten Bereich und reinigt
diese anschliefdend abschnittsweise.

Abb.9 Abb.10 Abb.11

B) Reinigungsmodi
Erweitern Sie das Men(, indem Sie auf den Pfeil nach unten neben “Planreinigung (plan cleaning)“ klicken, um mehrere
Optionen Reinigungsmodus-anzuzeigen (siehe Abb. 11). Sie kdnnen aus folgenden Optionen wéahlen:

« Planreinigung (plan cleaning): Der Roboterstaubsauger reinigt gemafs der zuletzt gespeicherten Karte. Sie kénnen die
Karte in der Raumverwaltung andern (siehe Anleitung unten: Weitere Funktionen > Raumverwaltung).

« Reinigung ausgewahlter Zonen (selected zone cleaning): Tippen Sie auf einen bestimmten Bereich der Karte; der
Roboterstaubsauger reinigt nur diese Zone.

« Reinigung konfigurierter Zonen (configured zone cleaning): Tippen Sie auf die Schaltflache ,,Bereich festlegen®,
um einen benutzerdefinierten
* Reinigungsbereich zu definieren.

PIN N GO (Lokale Reinigung/ spot cleaning): Tippen Sie auf eine bestimmte Stelle der Karte; der Roboterstaubsauger fahrt
direkt dorthin und reinigt den Bereich.

Hinweis: Diese Reinigungsmodi stehen erst zur Verfligung, nachdem der Roboterstaubsauger eine vollstandige Kartierung
Thres Raums abgeschlossen hat.
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C) Reinigungspraferenzen ) . o
Tippen Sie auf das «#-Symbol, um die Wassermenge, Saugleistung anzupassen und den personalisierten

Modus zu aktivieren oder zu deaktivieren (siehe Abb. 12). Sie kénnen folgende Einstellungen konfigurieren:
e Arbeitsmodus (work mode): Wahlen Sie zwischen nur saugen, nur wischen oder saugen und wischen.
* Wassermenge (water volume): Passen Sie die wahrend des Wischens verwendete Wassermenge an.
« Saugleistung (suction power): Legen Sie die Starke der Saugkraft fest.

Hinweis: Um Raume mit personalisierten Einstellungen zu reinigen, muss der personalisierte Modus aktiviert sein.

D) Kartenbearbeitung , _ _
Tippen Sie auf das ,, n “-Symbol, um auf Kartenbearbeitungsoptionen zuzugreifen:

* Sperrzonen-Bearbeitung (restricted area editing)(siehe Abb. 13 & 14): Legen Sie verbotene Zonen,

Wisch-/Saugbeschrankungen und virtuelle Wande fest.
« Benutzerdefinierte Kartenbearbeitung (map custim editing) (siehe Abb. 15): Raume zusammenfiihren, teilen,
umbenennen und mehr.
Sperrzonen-Bearbeitung

Wahlen Sie oben im Bildschirm zwischen “Zone (area)” und "virtuelle Wand (virtual wall)“:
Zone (area):

e Wischverbotszone (mop forbidden zone): Der Roboter vermeidet das Wischen im ausgewahlten Bereich.
e  Wisch- & Saugverbotszone (mop and sweep forbidden area): Der Roboter vermeidet sowohl Wischen als auch

Saugen im definierten Bereich.
Virtuelle Wand (virtual wall): Erstellen Sie eine unsichtbare Barriere, die der Roboter nicht tiberschreiten kann —
entweder flr Wischen oder Saugen.

Benutzerdefinierte Kartenbearbeitung (map custom editing)

Hier kdnnen Sie folgende Optionen wahlen:

o Zusammenfiihren (merge): Wahlen Sie zwei Raume, um sie zu einem zu vereinen.

o Teilen (split): Teilen Sie einen Raum in separate Bereiche.

o Zuriicksetzen (reset): Stellen Sie die Karte auf die urspriinglichen Einstellungen zurlick.

« Benennen (name): Weisen Sie Raumen Namen zu.

e Anpassen (custom): Legen Sie spezifische Reinigungspraferenzen wie Wasserstand und Saugleistung fest.
« Reihenfolge (order): Definieren Sie die Reihenfolge, in der Raume gereinigt werden sollen.
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Abb.12 Abb.13 Abb.14

E) Weitere Funktionen

Tippen Sie auf das “ 3::, 7 ”-Symbol auf der Hauptoberflache, um das Meni mit weiteren Funktionen aufzurufen

(siehe Abb. 16). Hier konnen erweiterte Einstellungen und Funktionen verwaltet werden:

Zeitplan:

Legen Sie einen Reinigungsplan fest und passen Sie Folgendes an:

« Saugleistung (suction power)

. Wasserabgabegeschwindigkeit (water dropping speed)

. Wiederholungshaufigkeit (repeat frequency)

. Wischhaufigkeit (sweep frequency)(1- oder 2-mal)

* Reinigungsbereich (cleaning position): Wahlen Sie den zu reinigenden Bereich

Raumverwaltung (room management):

e Karte speichern: Tippen Sie auf "Hauskarte speichern" (Save Home Map), um die aktuelle Karte zu speichern. Karte zurlicksetzen:
Tippen Sie auf, Hauskarte zuriicksetzen“ (Reset Home Map), um eine neue Karte zu erstellen (der Saugroboter beginnt automatisch
mit der Kartierung).

Bis zu 5 Karten kdnnen hier gespeichert und verwaltet werden.

Reinigungsprotokoll (cleaning record):

Sehen Sie sich den Verlauf aller Reinigungsvorgange an, einschliefslich der gereinigten Flache und der

Reinigungsdauer.

Sprache und Lautstérke (voice and volume):

Andern Sie die Sprachausgabe und passen Sie die Lautstarke des Roboterstaubsaugers an.

Storungsmodus (disturb switch):

Aktivieren Sie den ,,Nicht storen“-Modus und legen Sie Start- und Endzeiten fest.

Fernbedienung (remote):

Nutzen Sie die manuelle Fernsteuerung, um den Roboterstaubsauger tiber Ihr Smartphone zu lenken.
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Verbrauchsmaterialverwaltung (consumables management):

Uberprifen Sie den Status und die Restlebensdauer von Zubehor wie Seitenbiirste und Filter.
Roboter suchen (seek robot):

Tippen Sie auf diese Schaltflache, damit der Roboter einen Ton abgibt, um ihn zu lokalisieren.
Gerateinfo (device info):

Zeigt allgemeine Informationen zum Roboterstaubsauger an.

Teppichverstarkung (carpet boost):

Wenn aktiviert, erhéht der Roboter automatisch die Saugleistung bei Teppicherkennung.
Cliff-Sensor (cliff sensor):

Wenn eingeschaltet, erkennt der Roboter plotzliche Héhenunterschiede (z. B. Treppen oder Kanten) und umfahrt sie
durch Stoppen und Neuplanung.

F) Weitere Einstellungen

Tippen Sie auf das “ £_ ”-Symbol der Hauptoberflache, um zusatzliche Einstellungen des Roboters aufzurufen (siehe
Abb. 17). Hier kbnnen Integrationen, Freigaben, Firmware-Updates usw. verwaltet werden. Verfligbare Optionen:
Gerateinformationen (device information):

Technische Details wie virtuelle ID, IP-Adresse, Zeitzone und Signalstarke anzeigen.

Tippen & Automatisierung (tap to run and automation):

Mehrere lber die SmartLife-App verbundene Gerate kénnen flir gemeinsame Automatisierungen konfiguriert
werden.

Gruppe erstellen (create group):

Flgen Sie mehrere Smart-Gerate zu einer Gruppe fiir zentrale Steuerung hinzu.

Netzwerk priifen (check device network):

Testen Sie die Wi-Fi-Verbindungsqualitat des Roboters.

Gerit teilen (share device):

Geben Sie anderen Benutzern Zugriff auf den Roboter.

Benachrichtigungseinstellungen (message notification center):

Passen Sie Benachrichtigungspraferenzen an.

Offline-Benachrichtigung (offline notification):

Wenn aktiviert, erhalten Sie eine Warnung, wenn der Roboter offline ist oder langer als 30 Minuten nicht reagiert.
Hilfezentrum (help center):

Durchsuchen Sie FAQs und Fehlerbehebungsanleitungen.

Zum Startbildschirm hinzufiigen (add to home screen):

Erstellen Sie eine Verknipfung zum Roboter auf dem Smartphone-Starthildschirm.

Gerateupdate (device update):

Priifen Sie auf Firmware-Updates. Aktivieren Sie automatische Updates fiir automatische Aktualisierungen.



G) Kehren Sie zur Hauptoberflache der App zuriick und tippen Sie auf das g -Symbol, um

zusatzliche App-Einstellungen aufzurufen. Hier kdnnen Sie auch den App-Cache l6schen und
andere app-bezogene Funktionen verwalten.

- - i ' EOROT L
-]
f' -
- = e
ﬁ '.‘
w : = o
S
Abb.15 Abb.16 Abb.17
Hinweise:

Die Bedienungsanleitungen oder Oberflachendesigns kénnen vom Endprodukt
abweichen. Bitte beziehen Sie sich auf das tatsachliche Produkt fiir genaue Angaben.
Um die Leistung zu verbessern, behalten wir uns das Recht vor, die App oder Hardware
ohne Vorankiindigung oder Verpflichtung zu aktualisieren.

Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter eingeschaltet bleibt, damit der
Staubsaugerroboter wie geplant arbeiten kann.

Der Roboter flihrt geplante Aufgaben nicht aus, wenn er sich im Nicht stéren-Modus
befindet.



Wartung Wartung

Biirsten Sensoren

Hinweis: Sensoren nur mit weichem Baumwolltuch reinigen.

1. Seitenbiirste durch Hochziehen entfernen. 2. Schmutzreste von der Biirste und 1.Rand- und Wandsensoren abwischen. 2. Ladeflachen am Roboter und Kontakte der
den Birstenaufnahmen saubern. Ladestation saubern.

3. Die Riegel der Hauptburstenklappe 4. Hauptburste sowie alle Komponent 3. Metallkontakte von Staubbehalter 4. Oberseite und Umgebung des LIDAR-Sensors
zusammendrucken und hochklappen. en (Klappe und Birstenfach) reinigent. und Wischaufsatz reinigen. abwischen.

Zusatzlicher Hinweis: Der SLAM LiDAR-Sensor ist empfindlich. Nicht
gewaltsam behandeln, Gegenstande einfihren oder manuell einstellen. Nicht
@ auf den Roboter setzen oder Gegenstande darauf platzieren. @



Wartung Wartung

Vorderrad Akkupflege

Hinweis: Vor dem Austausch den Staubsaugerroboter durch langes Driicken der
GO-Taste ausschalten.

1. Zum Entfernen des Vorderrads einen 2. Rad und alle Komponenten

Flachkopfschraubendreher als Hebel (einschlie® lich Montage und 1.Akkufach mit Schraubendreher 6ffnen. 2. Alten Akku trennen und neuen Akku
verwen den, das Rad fest greifen und nach Radannahme) grUﬂdllCh reinigen. anschliefsen.
oben ziehen.

3. Rad durch festes Herunterdriicken 3. Neuen Akku ins Fach einsetzen. .

wieder einsetzen, bis es einrastet.




Zubehor Accessories

Wartung des Wischaufsatzes

Wischaufsatz
Leeren Sie den Wasserbehalter nach jedem Gebrauch, um Wasserschaden zu

Wichtig: In Gebieten mit hartem Wasser destilliertes Wasser verwenden.
vermeiden.

2. Verschluss 6ffnen und Wasserbehalter 1. Wischaufsatz entfernen 2. Verschluss offnen und Wasserbehalter
entleeren

1. Staubbehalter entfernen
mit Wasser befiillen.

——

3. Wischtuch am Wischaufsatz befestigen 4. Staubbehalter wieder einsetzen 3. Ablagerungen im Aufsatz ausklopfen 4. Wischtuch waschen: alle Teile vor der
Wiederverwendung an der Luft trockn
en lassen.
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Fehlerbehebung

Wartung des Staubbehalters & Filter

1. Staubbehalter entfernen 2. Inhalt des Staubbehalters entleeren

3. Filterbehalter 6ffnen, Verstopfungen
entfernen und Filter reinigen.Staubbehalter
abwischen.

Fiir beste Leistung
Halten Sie Ladestation, Bursten, Filter und Sensoren sauber.

Details Reinigungsintervalle Austauschintervalle

Staubsammler | Taglich

Filter _W('jchentlich " Alle 6 Monate
Biirste '_Wéchentlich " Alle 12 Monate
Sensoren ' Wéchentlich '

Vorderrad Waéchentlich

Fehlerbehebung

Wenn der Staubsaugerroboter ein Problem erkennt, stoppt er und die Stérungsanzeige blinkt.
Uberprifen Sie die App flir detaillierte Fehlerinformationen oder sehen Sie in der folgenden Tabelle

nach.

Problem

Linkes/rechtes Rad

Bodenkontakt verloren

Hauptblrste
Seitenbirste
Stofsfanger

SLAM LiDAR-Laser
Randsensoren
Niedriger Akkustand
Stromfehler
Sensoren
Staubbehalter
Wischfunktion
UsB

Navigation

Sonstiges

Losung
Linkes/rechtes Rad blockiert. Uberpriifen Sie auf Hindernisse und reinigen Sie den Bereich.

Rader haben keinen Bodenkontakt. Setzen Sie den Roboter wieder auf den Boden.

Hauptburste blockiert. Entfernen und grindlich reinigen.

Seitenblrste blockiert. Entfernen und griindlich reinigen.

Beriihrungssensor des StoRfangers blockiert. Uberpriifen Sie auf Hindernisse und reinigen
Sie den Bereich.

SLAM LiDAR ist verschmutzt oder hat keine Sicht. Uberpriifen Sie auf Hindernisse und
reinigen Sie.

Der Roboter befindet sich an einer Kante; Sensoren sind verschmutzt.
Bringen Sie den Roboter in einen sicheren Bereich und reinigen Sie die Sensoren.

Akkustand niedrig. Laden Sie den Roboter auf.

Stromfehler erkannt. Uberpriifen Sie Akku und Stromverbindung. Lassen Sie den Akku abkiihlen.
Motor blockiert. Offnen Sie den Filterbehlter und entfernen Sie Blockaden.

Staubbehalter nicht verbunden. Entfernen, Anschlisse reinigen und wieder einsetzen.
Wischaufsatz nicht verbunden. Entfernen, Anschlisse reinigen und wieder einsetzen.

USB-Port-Fehler. Entfernen Sie angeschlossene Gerate und setzen Sie den Roboter zuriick.

Der__Rokboter ist festgefahren oder blockiert. R&umen Sie den Weg und setzen Sie ihn
zurtick.

Diagnosetest erforderlich. Kontaktieren Sie den Kundendienst.

Tipps:Entfernen Sie regelmafsig Schmutz um Blirsten und Rader. Verwenden Sie eine Pinzette, um Blockaden an den
Burstenenden zu losen.
Schneiden Sie mit einer Schere oder einem Reinigungswerkzeug Haare von den Blirsten ab.



ISTRUZIONI DI SICUREZZA IMPORTANTI

Spegni il robot aspirapolvere e scollegalo dalla fonte di alimentazione quando non in
uso o prima della manutenzione. Questo robot non € adatto a persone (inclusi
bambini) con capacita fisiche/mentali ridotte o prive di esperienza, a meno che non
siano supervisionate da un responsabile della sicurezza. Le batterie possono perdere
liquido in condizioni estreme. A contatto con la pelle: sciacquare subito con acqua.
Negli occhi: risciacquare per almeno 10 minuti e consultare un medico.Il robot
contiene componenti elettronici che raramente possono surriscaldarsi, causare
incendi o malfunzionamenti. Il movimento autonomo comporta rischi di collisioni con
oggetti, animali e persone. Potrebbe aspirare accidentalmente piccoli oggetti
(gioielli, ecc.). In caso di danni al robot o alla base di ricarica: non utilizzare e
contattare l'assistenza. Non maneggiare il robot o la base di ricarica con mani
bagnate; utilizzare solo su superfici asciutte.

Non tirare o trasportare la base di ricarica dal cavo, non schiacciare il cavo dietro

le porte e non strisciarlo su spigoli taglienti. Tenere il cavo lontano dal calore.
Scollegare sempre dalla presa, non dal cavo.

Evitare 'esposizione del SLAM LiDAR alla luce solare diretta o agli infrarossi.

Non far cadere il robot; 'impatto potrebbe danneggiare il SLAM LiDAR.

Non guardare direttamente nella parte rotante (laser) del SLAM LiDAR. Non

inserire strumenti, dita o oggetti nella parte rotante.

Non tentare di aprire la stazione di ricarica. Le riparazioni devono essere eseguite solo
da tecnici qualificati. Ad eccezione del panno per il lavaggio a umido: non immergere
alcuna parte del robot in acqua o altri liquidi. Non danneggiare o incenerire la
batteria: rischio di esplosione. Non utilizzare il robot aspirapolvere all’aperto. Non

riporre il robot in un veicolo. Evitare di esporre il robot o la stazione di ricarica a
temperature superiori a 45°C, umidita eccessiva o ambienti umidi.

Non smaltire le batterie nel fuoco. Riciclarle tramite servizi locali.
Non far aspirare al robot materiali in fiamme (sigarette, fiammiferi, cenere calda).
Ispezionare regolarmente robot e stazione di ricarica per danni.



Contenuto della scatola

Descrizione

Robot aspirapolvere Vlectro

I.*{f:; \

Accessorio per la pulizia

Contenitore per la polvere

Caricatore

Spazzola laterale x 2

Straccio in microfibra +
attacco per straccio

Vista superiore

Stazione di ricarica

Vista inferiore

Filtro

Ruota anteriore
Spazzola laterale

Ruota destra
Spazzola principale
Sportello spazzola principale

Attacco per straccio
Connettori

Spia WiFi

Carica
ACCENSIONE/SPEGNIMENTO
Lidar SLAM

Sensori perimetrali

Batteria

Ruota sinistra

Altoparlante

Contenitore polvere

Foro di scarico
Apertura



Display e pulsanti di controllo

Avvia
Luce fissa — Pulizia / In pausa

Lampeggio lento — Ricerca della stazione

/ Batteria scarica

CARICA
- Luce fissa — Completamente

carico
- Lampeggio lento — In carica

SUONO
Luce fissa - Si
lenziato

Wi-Fi
Luce fissa - Connesso al Wi-Fi
Lampeggio - Ricerca Wi-Fi

Indicatore problemi

Lampeggio - Problema rile vato

Controlla l'APP

Wi-Fi
Avvia ricerca Wi-Fi

CARICA

Pressi one breve- Carica/Stop

Pressione lunga- Risparmio
energetico

Modalita standby

Avvia

Pressione breve - Avvio/Pausa
Pressione lunga- Accensione/
Spegnimento

Stazione di ricarica, serbatoio della polvere e accessori per la pulizia a umido

Stazione di ricarica

Ingresso

Spia luminosa

Piastra di ricarica  ~ mmmmmmme-

Serbatoio della polvere e accessori per la pulizia a umido

Apertura del .
serbatoio d'acqua Apertura del filtro
Apertura del Pun;co dtl contatlto del
contenitore polvere content Or? PO v.ere
Apertura di ventilazione di Contatto di ricarica
scarico
Connettori dell'accessorio ) .

per mocio Punto di contatto del mocio

Straccio in microfibra per mocio



Prima pulizia del robot aspirapolvere

Prima pulizia del robot aspirapolvere

1. Installazione della spazzola laterale

Premere con forza per fissare e bloccare la
spazzola laterale sul robot aspirapolvere.

2. Ricarica del robot aspirapolvere

Posizionare il robot aspirapolvere sulla stazione di
ricarica e lasciarlo caricare completamente.
Assicurarsi di avere almeno 0,6 m di spazio libero
su entrambi i lati e 3 m davanti alla stazione.

o6m 0.6m

3m

3. Download dell'app Smart Life
Scarica l'app Smart Life sul tuo dispositivo i0OS
o Android. Crea un account e collega il robot
aspirapolvere all'app

4.Lascia che il robot pulisca!

Una volta caricato, il robot aspirapolvere € pronto
per pulire.

Rimuovi eventuali ostacoli o cavi, quindi premi il
pulsante di avvio.

Note importanti:Il robot aspirapolvere tornera automaticamente alla stazione di ricarica dopo
la pulizia. Posiziona la stazione su una superficie solida e piana con ampio spazio intorno.

®

Prima di iniziare

Rimuovi qualsiasi imballaggio
protettivo dal paraurti del robot
aspirapolvere.

Indicatore di carica

e Ricarica: lampeggio lento
- Completamente carico: luce fissa

Zone non pulite

Superfici lucide, aree disordinate o mobili dalla
forma unica potrebbero essere difficili da
navigare per il robot aspirapolvere. Definisci
zone di pulizia ristrette tramite U'app.

Sollevamento & Spostamento—

Evita di sollevare o spostare il robot
aspirapolvere durante la pulizia,
poiché cio potrebbe interrompere il
processo di mappatura.




INSTALLAZIONE SMART LIFE

Requisiti per la configurazione Wi-Fi
Prima di configurare il Wi-Fi, assicurati che il tuo robot aspirapolvere e la rete Wi-Fi soddisfino i seguenti requisiti:
1. La rete Wi-Fi deve essere un router 2,4 GHz o un router dual-band che supporta la banda 2,4 GHz.
Nota: Il robot aspirapolvere non supporta la banda a 5 GHz.
2. Larete Wi-Fi deve supportare gli standard 802.11b/g/n e il protocollo IPv4.
. Assicurati che il SSID della rete Wi-Fi non contenga caratteri speciali o non validi, poiché cio potrebbe impedirne il
riconoscimento.
. Non utilizzare una rete privata virtuale (VPN) per la connessione.
. Inserisci la password Wi-Fi corretta.
. Assicurati che il robot aspirapolvere sia completamente carico o posizionato sulla stazione di ricarica e acceso.
. Durante la connessione, conferma di aver sentito il messaggio vocale "Wi-Fi reset" e che la spia Wi-Fi lampeggi
rapidamente in bianco.
8. Posiziona il robot aspirapolvere, il router e lo smartphone il pili vicino possibile tra loro.

w

No o s

Spia luminosa Wi-Fi

1. Spenta: Il robot € offline o spento.
2. Luce fissa: Il robot € online e connesso all’app.
3. Luce lampeggiante rapida: Il robot sta cercando una connessione Wi-Fi.

Connessione e uso dell’app

1.Scaricare ’app

Scansiona il codice QR sottostante (Fig. 2) per scaricare 'app Smart Life dall’App Store (i0S) o Google Play (A
ndroid).

2. Accedioregistra un ID Smart Life
Apri 'app e accedi con il tuo ID Smart Life. Se non hai un account, segui le istruzioni a schermo per crearne uno.Dopo l'ac
cesso, vedrai l'interfaccia principale (vedi Fig. 3).

3. Collegare 'aspirapolvere robot all’app

Tocca l'icona ,,+“ e seleziona ,,Aggiungi dispositivo” per accedere all’interfaccia di connessione (vedi Fig. 4). Segui qu
esti passaggi:

. Attiva Bluetooth sullo smartphone.

- Tienipremuto il pulsante Wi-Fi per 3—5 secondi finché il robot dice ,,Wi-Fi reset” e l'indicatore Wi-Fi lampeggia r
apidamente in bianco. L’app cerchera automaticamente il dispositivo (vedi Fig. 5)

INSTALLAZIONE SMART LIFE

Fig.3 Fig.4 Fig.5

Tocca il dispositivo rilevato, attiva i permessi di localizzazione sullo smartphone per recuperare automaticamente il
nome Wi- Fi, inserisci la password Wi-Fi e conferma (vedi Fig. 6).

L’app si colleghera automaticamente all’aspirapolvere robot (vedi Fig. 7 e 8).

In alternativa, puoi collegarlo manualmente tramite:Aggiungi dispositivo - Elettrodomestici -

Pulizia » Aspirapolvere robot (BLE + Wi-Fi) » Modalita Bluetooth/Wi-Fi, Quindi segui le istruzioni nell'app per
completare

l'installazione.

Fig.6 Fig.7 Fig.8



App

App

Ripristinare il Wi-Fi
Se il tuo smartphone non riesce a connettersi al robot aspirapolvere (a causa di un cambio router, password dimenticata o altri
problemi), segui le istruzioni di configurazione Wi-Fi per attivare la modalita di configurazione sul telefono.

Se il robot aspirapolvere rimane in modalita standby di connessione per pil di 3 minuti, la funzione Wi-Fi si disattiva
automaticamente

Per riconnettersi, ripristina le impostazioni Wi-Fi del robot.

Utilizzo del robot aspirapolvere tramite 'app

A) Nell’interfaccia mostrata in Fig. 9, tutti i pulsanti di controllo sono accessibili.Prima del primo utilizzo — o dopo aver selezionato "R
ipristina mappa (reset home map)" — posiziona il robot aspirapolvere sulla stazione di ricarica finché non & completamente carico.
Awvia quindi la "

Mappatura rapida (quick mapping)" per consentire al robot di creare automaticamente una mappa della tua stanza (vedi Fig. 10).
Mappatura rapida (quick mapping): Il robot mappera prima singole stanze o l'intera area, quindi le pulira una sezione alla volta.

C) Preferenze di pulizia
Tocca licona,, <% “ perregolare il volume dell’acqua, la potenza di aspirazione e attivare/disattivare la

modalita personalizzata (vedi Fig. 12). Puoi configurare:
e Modalita di lavoro (work mode): Scegli tra solo aspirazione, solo lavaggio o entrambi.

e Volume acqua (water volume): Regola la quantita d’acqua durante il lavaggio.
« Potenza di aspirazione (suction power): Imposta l'intensita di aspirazione.

Nota: Per pulire con impostazioni personalizzate, la modalita personalizzata deve essere attivata.

D) Modifica mappa
Tocca l'icona,,  gyg“ per accedere alle opzioni di modifica mappa:

* Aree vietate (restricted area editing) (vedi Fig. 13 & 14): Imposta zone vietate, restrizioni lavaggio/aspirazione e muri virtuali.
¢ Modifica personalizzata (map custom editing) (vedi Fig. 15): Unisci, dividi o rinomina stanze, e altro.

Aree vietate (restricted area editing)
In alto, scegli tra “Area (zone)“ e "muro virtuale (virtual wall)“:

Area
* Areavietata al lavaggio (restricted area editing): Il robot evitera di lavare questa zona.

e Areavietata a lavaggio e aspirazione (mop and sweep forbidden area): Il robot evitera entrambe le azioni qui.

Muro virtuale (virtual wall):
Crea una barriera invisibile che il robot non puo superare, per lavaggio o aspirazione.

Modifica personalizzata (map custom editing)
Qui puoi scegliere tra le seguenti opzioni:

e Unisci (merge): Seleziona due stanze da unire.
e Dividi (split): Suddividi una stanza in aree separate.
* Ripristina (reset): Riporta la mappa alle impostazioni originali.
Fig.11 e Rinomina (name): Assegna nomi alle stanze.
e Personalizza (custom): Imposta preferenze specifiche (livello acqua, potenza aspirazione).
e Ordine (order): Definisci 'ordine di pulizia delle stanze.

Fig.9 Fig.10

B) Modalita di pulizia
Espandi il menu cliccando sulla freccia in git accanto a "Pulizia programmata (plan cleaning)" per accedere alle opzioni delle modalita di pulizia (vedi
Fig. 11). Puoi scegliere tra:

ePulizia programmata (plan cleaning): Il robot aspirapolvere pulira in base all’ultima mappa salvata. Puoi modificare la mappa nella ge

stione delle stanze (vedi istruzioni sotto: Altre funzioni > Gestione stanzg). . L
P ulizia zona selezionata (selected zone cleaning): Tocca un’area specifica della mappa; il robot pulira solo quella zona.

«Pulizia zona configurata (configured zone cleaning): Tocca il pulsante "Area di spazzamento" per definire un’area personalizzata da pulire.
*PIN N GO (pulizia locale/spot cleaning): Tocca un punto specifico sulla mappa; il robot si rechera direttamente li e pulira U'area.

Nota: Queste modalita di pulizia sono disponibili solo dopo che il robot ha completato la mappatura completa del tuo spazio.

® D



App

Gestione consumabili (consumables management):

Controlla lo stato e la durata residua di accessori (spazzola laterale, filtro, ecc.).
Cerca robot (seek robot):

Tocca questo pulsante per far emettere un suono al robot e localizzarlo.

Info dispositivo (device info):

Visualizza informazioni generali sul robot aspirapolvere.

Potenziamento tappeti (carpet boost):

Se attivato, il robot aumenta automaticamente la potenza di aspirazione sui tappeti.
Sensore dislivelli (cliff sensor) :

Se attivato, il robot rileva dislivelliimprovvisi (scale, bordi) e li evita fermandosi e riprogrammando il
percorso.

F) Altre impostazioni

Fig.12 Fig.13 Fig.14 Tocca l'icona « / » nell’interfaccia principale per accedere a impostazioni avanzate (vedi Fig. 17). Ge

E) Altre funzioni stisci integrazioni, condivisioni, aggiornamenti firmware e altro. Opzioni disponibili:

Tocca licona, 8 “nellinterfaccia principale per accedere al menu delle funzioni avanzate (vedi Fig. 16). Informazioni dispositivo (device information): . o
Questa sezione consente di gestire impostazioni e funzionalita avanzate: Visualizza dettagll tecnici (ID Vlrtuale, indirizzo IP, fuso orario, Segnale WI'FI).
Pianificazione (map custom editing): Tocca e automazione (tap to run and automation) :

Configura automazioni personalizzate per dispositivi collegati tramite l’app SmartLife.

Imposta un programma di pulizia e personalizza:
Crea gruppo (create group):

« Potenza di aspirazione (suction power) Aggiungi piu dispositivi smart a un gruppo per un controllo unificato.

« Velocita erogazione acqua (water dropping speed) Verifica rete (check device network):

« Frequenzadiripetizione (repeat frequency) Testa la qualita della connessione Wi-Fi del robot.

«  Frequenza lavaggio (sweep frequency)(1 o 2 volte) Condividi dispositivo (share device):

« Areadi pulizia (cleaning position): scegli la zona da pulire Condividi 'accesso al robot con altri utenti.

Gestione stanze (room management): Impostazioni notifiche (message notification settings):

. §al\{a mappa: Tocca “Salva mappa della casa” (Save Home Map) per salvare la mappa attuale. Reimposta mappa: Tocca Personalizza le preferenze delle notifiche.

o nFig;)nttousrta%.mappa della casa” (Reset Home Map) per creare una nuova mappa (il robot aspirapolvere iniziera automaticamente la Notifica offline (offline notification):

*  Fino a5 mappe possono essere salvate e gestite qui. Se attivata, riceverai un avviso se il robot € offline per oltre 30 minuti.
Cronologia pulizie ((cleaning record): Centro assistenza (help center):

Visualizza la cronologia di tutte le sessioni di pulizia, inclusi 'area totale pulita e la durata. Consulta le FAQ e le guide alla risoluzione dei problemi.

Lingua e volume (voice and volume): Aggiungi alla schermata principale (add to home screen):

Cambia la lingua vocale e regola il volume del robot aspirapolvere. Crea un collegamento al robot sulla schermata principale del telefono.
Modalita silenziosa (disturb switch): Aggiornamento dispositivo (device update):

Attiva la modalita “Non disturbare* e imposta orari di inizio e fine. Controlla gli aggiornamenti del firmware. Attiva gli aggiornamenti automatici.

Telecomando (remote):
Accedi al controllo manuale per dirigere il robot dal tuo smartphone.

D @



G) Torna all’interfaccia principale dell’app e tocca l'icona e per accedere alle impostazioni aggiuntive. Qui
puoi anche cancellare la cache dell’app e gestire altre funzioni relative all’app.

Fig.15 Fig.16 Fig.17

Note:
- Le guide operative o i design dell’interfaccia potrebbero differire dal prodotto finale. Fare
- riferimento al prodotto effettivo per informazioni accurate.
« Permigliorare le prestazioni, ci riserviamo il diritto di aggiornare 'app o ’hardware senza preavviso
« oobbligo.
Assicurati che Uinterruttore principale rimanga acceso per consentire al robot aspirapolvere di
funzionare come programmato.
Il robot non eseguira le attivita programmate se & in modalita



Manutenzione Manutenzione

Spazzole Sensori

Nota: Utilizzare un panno in cotone morbido.

1. Tirare verso ’alto per rimuovere la 2. Ri'muove-re detriti dalla spazzola e al 1. Pulire i sensori di bordo e parete. 2. Pulire i contatti di carica del robot e della base.
spazzola laterale. loggiamenti .

T

3. Premere le linguette del vano 4. Pulire la spazzola principale, ilvano e i 3. Pulire i connettori metallici del contenitore 4. Pulire la superficie superiore e ’area attorno
spazzola principale e aprirlo. componenti correlati. e del mocio.. al sensore LIDAR.

Nota aggiuntiva: Il LIDAR SLAM & un sensore delicato.Non forzare, inserire oggetti o tentare
di regolarlo. Evitare di appoggiare oggetti sul robot o sedercisi sopra.



Manutenzione Manutenzione

Ruota anteriore Batteria

Nota importante: Spegnere il robot premendo a lungo il pulsante GO prima di
sostituire la batteria

1. Utilizzare un cacciavite a testa piatta co 2. Pulire accuratamente la ruota e tutti i

: ) . 1.Aprire il vano batteria con un cacciavite i i i
me leva, afferrare saldamente la ruota ant componenti (montaggio e alloggiament P 2 Scollegare la vecchia batteria, quind
eriore e tirare verso l'alto per rimuoverla. o inclusi). i collegare quella nuova.

3. Reinstallare la ruota premendo 3. Inserire la nuova batteria nel vano.
con forza finché non si blocca. '



Accessori Accessori

Accessorio per lavaggio Manutenzione dell’accessorio per lavaggio

Importante: Utilizzare acqua distillata nelle aree con acqua dura. Svuotare il serbatoio dopo ogni uso per evitare danni da acqua.

1. Rimuovere il contenitore della polvere. 2. Aprire la linguetta e riempire il serbatoio 1. Rimuovere 'accessorio per lavaggio. 2. Aprire la linguetta e svuotare il serbatoio.
con acqua.

3. Fissare il panno al accessorio per lavaggio. 4. Reinserire il contenitore della 3. Eliminare i residui dall’accessorio. 4, Lava.re il panno '
polvere Lasciare asciugare tutte le parti all’
' aria prima del riutilizzo.
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Risoluzione dei problemi

Manutenzione del contenitore polvere & filtri

1.Rimuovere il contenitore della polvere.

2. Svuotare il contenuto del contenitore.

3. Aprire il vano filtri, rimuovere
eventuali ostruzioni e pulire i filtri.
Pulire il contenitore con un

panno.

Per le migliori prestazioni
Mantenere puliti la stazione di ricarica, le spazzole, i filtri e i sensori.

Dettagli
Contenitore della
polvere

Filtro
Spazzola

Sensori

Ruota anteriore

Intervalli di pulizia Intervalli di sostituzione

Giornaliero
Settimanale Ogni 6 mesi
Settimanale Ogni 12 mesi

Settimanale

Settimanale

Risoluzione dei problemi

Se il robot aspira-polvere rileva un problema, si ferma e la spia lampeggia. Controlla 'app o la

tabella seguente.

Problema

Ruota sinistra/destra
Sospeso

Spazzola principale
Spazzola laterale
Paraurti

Laser SLAM LiDAR
Sensori di bordo
Batteria scarica
Errore alimentazione
Sensori

Contenitore polvere

Straccio
UsB
Navigazione

Altro

Soluzione

Ruota sinistra/destra bloccata. Rimuovi ostruzioni e pulisci.

Ruote sospese. Posiziona il robot a terra.

Spazzola principale bloccata. Rimuoverla e pulirla a fondo.

Spazzola laterale bloccata. Rimuoverla e pulirla a fondo.

Sensore del paraurti bloccato. Rimuovere gli ostacoli e pulire.
Il sensore SLAM LiDAR é sporco o bloccato. Rimuovere gli ostacoli e pulire.

Il robot si trova vicino a un bordo; i sensori sono sporchi. Posizionare il robot in un luogo sicuro e pulire i
sensori.

Batteria scarica. Ricaricare il robot.

Errore di alimentazione. Controllare la batteria e il collegamento. Lasciare raffreddare la batteria.

Motore bloccato. Aprire il filtro e rimuovere le ostruzioni.

Serbatoio della polvere scollegato. Pulire i punti di contatto e reinserirlo.
Panno per la pulizia scollegato. Pulire i punti di contatto e reinserirlo.
Errore USB. Rimuovere i dispositivi collegati e resettare il robot.

Robot bloccato. Liberare il percorso e resettare.

Test diagnostico necessario. Contattare il servizio clienti.

Consigli:Rimuovi regolarmente detriti da spazzole e ruote. Usa pinzette per sbloccare le estremita.
Rimuovi i capelli dalle spazzole con forbici o strumenti dedicati.



Apague y desenchufe el robot aspirador cuando no esté en uso o antes de realizar
mantenimiento. Este robot no es apto para personas (incluidos ninos) con
capacidades fisicas/ mentales reducidas o sin experiencia, a menos que sean
supervisadas por un responsable de su seguridad. Las pilas pueden gotear en
condiciones extremas. Si el liquido entra en contacto con la piel: lavar
inmediatamente con agua. En los ojos: enjuagar con agua limpia durante 10 minutos
y buscar atencién médica. El robot contiene componentes electronicos que
raramente pueden sobrecalentarse, provocar incendios o fallos. Su

El movimiento auténomo conlleva riesgo de colision con objetos, mascotas y
personas. Puede aspirar accidentalmente objetos pequenos (joyas, etc.). Si el robot o
la base estan danados: no usar y contactar con soporte técnico.

Nunca manipule el robot o la base de carga con manos mojadas; Uselo solo en
superficies secas. No tire o transporte la base por el cable, no atasque el cable tras
puertas ni lo Arrastre por bordes afilados. Mantenga el cable lejos del calor.
Desenchufe siempre agarrando el enchufe, no el cable. Evite exponer el SLAM LIiDAR
a luz solar directa o infrarroja. No deje caer el robot; una caida puede danar el SLAM
LiDAR. Nunca mire directamente a la parte giratoria (laser) del SLAM LiDAR. No
Introduzca herramientas, dedos u objetos en la parte giratoria.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES

No intente abrir la estacion de carga. Las reparaciones solo deben ser realizadas por
técnicos cualificados.

Excepto el pano de limpieza himeda: no sumerja ninguna parte del robot en agua u
otros liquidos. No dafie o incinere la bateria: riesgo de explosién. No use el robot
aspirador en exteriores. No almacene el robot en vehiculos. No almacene el robot en
vehiculos. Evite exponer el robot o su estacién a temperaturas superiores a 45°C,
humedad excesiva o ambientes hUmedos. No deseche pilas en el fuego. Reciclelas a
través de servicios locales. No permita que el robot aspire materiales encendidos
(cigarrillos, cerillas, cenizas calientes).Inspeccione regularmente el robot y la
estacién de carga en busca de dafos.



Contenido de la caja

Robot aspirador Vlectro

Herramienta de limpieza

Depdsito de polvo

Cargador

Cepillo lateral x 2

Pano de microfibra +
accesorio de fregona

Estacion de carga

Filtro

Descripcion

Vista superior

Vista inferior

Rueda delantera
Cepillo lateral

Rueda derecha
Cepillo principal
Compuerta del cepillo principal

Accesorio de fregona
Conectores

Luz indicadora WiFi
Carga
Encendido/Apagado
Lidar SLAM

Sensores de borde

Bateria

Rueda izquierda

Altavoz

Deposito de polvo

Rejilla de ventilacion
Abertura



Pantalla y botones de control

Iniciar

1 Luz fija — Limpieza / En pa usa
Parpadeo lento — Buscando
estacion/ Bateria baja

CARGA

2 Luz fija — Completamente
cargado

Parpadeo lento — Cargando

3 SONIDO
Luz fija - Silenciado

Wi-Fi
4 Luz fija- Conectado a Wi-Fi
Parpadeo - Buscando Wi-Fi

Indicador de problemas
Parpadeo - Problema detectado

Consultar la APP

Wi-Fi
Iniciar busqueda de Wi-Fi

CARGA
Pulsacion corta — Cargar / Detener

Pulsacion larga - Pulsacién larga —
Bajo consumo
Modo de espera

Iniciar
Pulsacién corta — Iniciar / Pausar

Pulsacion larga — Encender /
Apagar

Estacion de carga, depdsito de polvo y accesorios de fregado

Estacion de carga

Entrada

Luz indicadora

Placa de carga

Deposito de polvo y accesorio de fregona

Apertura del
depdsitodeagua — o
Abertura del filtro
Punto de contacto del
,Apertura del deposito de polvo
deposﬁgeclrﬁlorglgg Contactos de carga

ventilacion de esecho

Conectores del
accesorio de fregona Punto de contacto
de la fregona

Pano de microfibra
para fregona



Primera limpieza del robot aspirador Primera limpieza del robot aspirador

1. Instalacion del cepillo lateral 2. Cargar el robot aspirador
Presione con firmeza para fijar y bloquear el Coloque el robot aspirador en su estacion de Antes de comenzar Indicador de carga
CeplllO lateral en el robot asplrador. cargay dé]e[o cargar por Comp[eto_
Asegurese de dejar al menos 0,6 m de espacio
libre a ambos lados y 3 m frente a la estacion.
06m 0.6m
Retire todo el embalaje protector del - Cargando: parpadeo lento
parachoques del robot aspirador. - Completamente cargado: luz
fija
3m
° [ 4 ° ° ° ° ° ' . . . —_—
3. Descarggr lg'apllcaqlon Sm.art !.Ffe 4. ;Deja que el robot limpie! N Zonas sin limpieza Levantar & Mover
Descarga la aplicacion Smart Life en tu dispositivo | Una vez cargado, el robot aspirador estara listo
iOS o Android. Crea una cuenta y conecta el robot | para limpiar.
aspirador a la aplicacién. Retira cualquier obstaculo o cable y presiona el
botdn de inicio.
Las superficies brillantes, areas Evite levantar o mover el robot aspirador
desordenadas o muebles de forma Unica mientras esta limpiando, ya que esto
pueden ser dificiles de navegar para el podria interrumpir su proceso de mapeo.
robot aspirador. Defina zonas restringidas
de limpieza mediante la aplicacion.

Notas importantes:El robot aspirador regresara automaticamente a su estacion de carga
después de limpiar. Coloque la estacién en una superficie firme y plana con suficiente

@ espacio alrededor. @



INSTALACION DE VIDA INTELIGENTE INSTALACION DE VIDA INTELIGENTE

Requisitos de configuracion de Wi-Fi

Antes de configurar el Wi-Fi, asegurese de que su robot aspirador y la red Wi-Fi cumplan con los siguientes requisitos:
1. La red Wi-Fi debe ser un enrutador de 2,4 GHz o un enrutador de doble banda que admita 2,4 GHz.

Nota: El robot no admite la banda de 5 GHz.

. La red Wi-Fi debe admitir los estandares 802.11b/g/n y el protocolo IPv4.

. Asegurese de que el SSID de su red Wi-Fi no contenga caracteres especiales o invalidos, ya que esto podria
impedir su reconocimiento.

. No utilice una red privada virtual (VPN) para la conexion.

. Ingrese la contrasefa correcta de Wi-Fi.

. Aseglrese de que el robot esté completamente cargado o colocado en la base de carga, y encendido.

. Al conectarse, confirme que escucha el mensaje de voz "Wi-Fi reset" y que la luz de estado Wi-Fi parpadea

rapidamente en blanco.
8. Coloque el robot, el enrutador y el smartphone lo mas cerca posible entre si.

w N

Noor b

Luz indicadora de Wi-Fi

1. Apagada: El robot esta desconectado o apagado.
2. Luz fija: El robot esta en linea y conectado a la aplicacion.
3. Parpadeo rapido: El robot esta buscando una conexién Wi-Fi. Fig.3 Fig.4 Fig.5

Conexion y uso de la aplicacion L - ‘ _ N o
L » Toque el dispositivo detectado, habilite los permisos de ubicacion en su smartphone para recuperar automaticamente el nombre de Wi-Fi,
1.Descargar la aplicacion

Escanee el codigo QR a continuacién (Fig. 2) para descargar la aplicacién Smart Life desde App Store (i0S) o Google ingrese la contraseia y confirme (consulte Fig. 6). La aplicacion se conectara automaticamente al robot aspirador (consulte Fig. 7 y 8).
Play (Android). +  También puede conectarlo manualmente mediante:Anadir dispositivo - Electrodomésticos pequeiios -
+ Limpieza - Robot aspirador (BLE + Wi-Fi) » Modo Bluetooth/Wi-Fi, a continuacion, siga las instrucciones en la aplicacién

para completar la instalacion.

2. Iniciar sesion o registrar una ID de Smart Life
Abra la aplicacidn e inicie sesion con su ID de Smart Life. Si no tiene una cuenta, siga las instrucciones en pantalla para crear
una.Una vez iniciada la sesion, vera la interfaz principal (consulte Fig. 3).

3. Conectar el robot aspirador a la aplicacién

Toque elicono ,,+” y seleccione ,,Ahadir dispositivo” para acceder a la interfaz de conexion (consulte Fig. 4). Siga estos

pasos:

. Active Bluetooth en su smartphone.

. Mantenga pulsado el botén Wi-Fi durante 3-5 segundos hasta que el robot diga ,,Wi-Fi reset” y el indicador Wi-Fi
parpadee rapidamente en blanco. La aplicacion buscara automaticamente el dispositivo (consulte Fig. 5)

Fig.6 Fig.7 Fig.8

© ©
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Reinicio del Wi-Fi

Si tu smartphone no se conecta al robot aspirador (por cambio de router, contrasefa olvidada u otros problemas), sigue las
instrucciones de configuracién Wi-Fi para activar el modo de configuracion en tu teléfono.

Si el robot aspirador permanece en modo de espera de conexién mas de 3 minutos, la funcién Wi-Fi se desactivard automaticamente.
Para reconectar, reinicia la configuracion Wi-Fi del robot.

Uso del robot aspirador mediante la app
A) En la interfaz mostrada en la Fig. 9, todos los botones de control estan disponibles.

Antes del primer uso — o tras seleccionar "Restablecer mapa del hogar (reset home map)" -
coloca el robot aspirador en la base de carga hasta que esté completamente cargado. Luego, inicia el "Mapeo rapido (quick mapping)"
para que el robot cree automaticamente un mapa de lahabitacion (ver Fig. 10).

Mapeo rapido (quick mapping): El robot primero mapeara habitaciones individuales o toda el area, luego las limpiara seccion
por seccion.

Fig.9 Fig.10 Fig.l

B) Modos de limpieza
Despliega el menu haciendo clic en la flecha hacia abajo junto a "Limpieza planificada (plan cleaning)" para acceder
a las opciones de modos de limpieza (ver Fig. 11). Puedes elegir entre:
¢ Limpieza planificada (plan cleaning): El robot aspirador limpiara segun el tltimo mapa guardado.
Puedes cambiar el mapa en la gestion de habitaciones (ver instrucciones abajo: Mas funciones > Gestion de habitaciones).
e Limpieza de zona seleccionada (selected zone cleaning): Toca un area especifica del mapa; el robot limpiara solo esa
zona.
¢ Limpieza de zona configurada (configured zone cleaning): Toca el botdn "Area de barrido" para definir un area
personalizada de limpieza.
e PIN N GO (limpieza puntual/spot cleaning): Toca un punto especifico del mapa; el robot ira directamente alli y limpiara
el area.

Nota: Estos modos de limpieza solo estan disponibles después de que el robot haya completado un mapeo
completo de tu espacio.

©
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C) Preferencias de limpieza

Toca el icono ««f » para ajustar el volumen de agua, la potencia de succién y activar/desactivar el modo
personalizado (ver Fig. 12). Puedes configurar:

*Modo de trabajo (work mode): Elige entre solo barrer, solo fregar o ambos.

*Volumen de agua (water volume): Ajusta la cantidad de agua durante el fregado.

«Potencia de succién (suction power) : Establece el nivel de succién.

Nota: Para limpiar con ajustes personalizados, el modo personalizado debe estar activado.

D) Edicion del mapa

Toca el icono «pyg » para acceder a opciones de edicion del mapa:

e Zonas restringidas (restricted area editing)(ver Fig. 13 & 14): Define zonas prohibidas, restricciones de fregado/barrido y muros
\Ililclitig%ﬁsbersonalizada (map custom editing)(ver Fig. 15): Fusiona, divide o renombra habitaciones, y mas.

Zonas restringidas

Arriba, elige entre «Zon (zone)a» o «muro virtual (virtual wall)»:

Zona:

e  Zona prohibida para fregar (mop forbidden area): El robot evitara fregar aqui.

e Zona prohibida para fregar y barrer (mop and sweep forbidden area): El robot evitard ambas acciones.

Muro virtual (virtual wall):

Crea una barrera invisible que el robot no puede cruzar, ya sea para fregar o barrer.

Edicion personalizada (map custom editing)

Aqui puedes elegir entre las siguientes opciones:

* Fusionar (merge): Selecciona dos habitaciones para unirlas.

e  Dividir (split): Separa una habitacion en zonas independientes.

* Restablecer (reset): Vuelve a la configuracion original del mapa.

* Nombrar (name): Asigna nombres a las habitaciones.

« Personalizar (custom): Define preferencias especificas (nivel de agua, potencia de succion).
e Orden (order): Establece el orden de limpieza de las habitaciones.



Fig.12 Fig.13 Fig.14
E) Mas funciones

Tocaelicono « _
85 » en lainterfaz principal para acceder al menu de funciones avanzadas (ver Fig. 16). Esta

seccién permite gestionar configuraciones y caracteristicas avanzadas:
Programacion (schedule):
Establece un horario de limpieza y personaliza:

« Potencia de succion (suction power)
« Velocidad de agua (water dropping speed)
«  Frecuencia de repeticion (repeat frequency)

«  Frecuencia de barrido (sweep frequency)(1 o 2 veces)

« Areade limpieza (cleaning position): elige la zona a limpiar

Gestion de habitaciones (room management):

e Guardar mapa: Toca “Guardar mapa del hogar” (Save Home Map) para guardar el mapa actual.

. Restablecer mapa: “Restablecer mapa del hogar” (Reset Home Map) para crear un nuevo mapa

. (elrobot aspirador comenzara automaticamente la cartografia).
Hasta 5 mapas pueden almacenarse y gestionarse aqui.

Registro de limpieza (cleaning record):

Consulta el historial de todas las sesiones, incluyendo el area total limpiada y el tiempo.
Voz y volumen (voice and volume):

Cambia el idioma de voz y ajusta el volumen del robot.

Modo silencio (disturb switch):

Activa el modo «No molestar» y establece horas de inicio y fin.

Control remoto (remote):

Accede al control manual para dirigir el robot desde tu smartphone.

od
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Gestion de consumibles (consumables management):

Verifica el estado y vida (til restante de accesorios (cepillo lateral, filtro, etc.).
Buscar robot (seek robot):

Toca este boton para que el robot emita un sonido vy lo localices.

Informacion del dispositivo (device info):

Consulta informacion general sobre el robot aspirador.

Refuerzo para alfombras (carpet boost):

Cuando esta activado, el robot aumenta automaticamente la succién en alfombras.
Sensor de caidas (cliff sensor):

Cuando esta activado, el robot detecta desniveles repentinos (escaleras, bordes) y los evita deteniéndose y
recalculando la ruta.

F) Mas configuraciones

Toca elicono «# » en la interfaz principal para acceder a ajustes avanzados (ver Fig. 17). Gestiona integraciones,

compartir, actualizaciones de firmware, etc. Opciones disponibles:
Informacion del dispositivo (device information):

Muestra detalles técnicos (ID virtual, direccion IP, zona horaria, sefal Wi-Fi).
Tocar y automatizar (tap to run and automation):

Configura automatizaciones personalizadas para dispositivos conectados a través de la app SmartLife.
Crear grupo (create group):

Agrega varios dispositivos inteligentes a un grupo para control unificado.
Verificar red (check device network):

Prueba la calidad de la conexién Wi-Fi del robot.

Compartir dispositivo (share device):

Comparte el acceso al robot con otros usuarios.

Ajustes de notificaciones (message notification settings):

Personaliza preferencias de notificaciones.

Notificacion sin conexidn (offline notification):

Si esta activada, recibirds una alerta si el robot esta offline mas de 30 minutos.
Centro de ayuda (help center):

Consulta preguntas frecuentes y guias de solucion de problemas.

Anadir a pantalla de inicio (add to home screen):

Crea un acceso directo al robot en la pantalla principal de tu teléfono.
Actualizacion del dispositivo (device update):

Busca actualizaciones de firmware. Activa actualizaciones automaticas.



G) De vuelta a la interfaz principal de la aplicacion, toca el icono? para acceder a la configuracion
adicional. Aqui también puedes borrar la caché de la aplicacién y gestionar otras funciones
relacionadas con la app.

Fig.15 Fig.16 Fig.17

Notas:

e Las guias de operacion o diseios de interfaz pueden diferir del producto final. Consulte el
producto real para obtener informacion precisa.

e Para mejorar el rendimiento, nos reservamos el derecho de actualizar la aplicacion o el hardware
sin previo aviso u obligacion.

e Asegurese de que el interruptor de alimentacién principal permanezca encendido para que el
robot aspirador pueda operar segun lo programado.

e Elrobot no ejecutara tareas programadas si esta en modo No molestar.



Mantenimiento

Cepillos

1. Tire hacia arriba para retirar el cepillo la
teral.

2. Elimine residuos del cepillo y sus ranuras.

3. Presione las pestanas de la tapa del
cepillo principal y abrala.

4. Limpie el cepillo principal, la tapay
el compartimento.

Mantenimiento

Sensores

Nota importante: Use un pano de algodon suave.

1. Limpie los sensores de bord es y paredes.

2. Limpie los contactos de carga del robot y la
base.

3. Limpie los conectores metalicos de | de
poésito y la fregona.

Nota adicional:

4. Limpie la superficie superiory e | area alrededor
del sensor LiDAR.

El sensor SLAM LiDAR es delicado.No aplicar fuerza, insertar objetos o intentar
ajustarlo.Evite colocar objetos sobre el robot o sentarse en él.



Mantenimiento Mantenimiento

Rueda delantera Bateria
Nota importante:

Apagar el robot aspirador manteniendo
presionado el botén GO antes de reemplazar la bateria

1. Usar un destornillador de punta plana co 2. Limpiar a fondo la rueda y todos sus ¢
mo palanca, sujetar la rueda firmemente y omponentes (montaje y alojamiento incl
tirar hacia arriba para retirarla. uidos).

1. Abrir el compartimento de la bateria con 2. Desconectar la bateria vieja y conec
u n destornillador tar la nueva.

3. Reinstalar la rueda presionando 3. Desconectar la bateria vieja y conectar la nueva.
con fuerza hasta que se trabe. '



Accesorios Accesorios

Accesorio de trapeador Mantenimiento del accesorio de trapeador
Importante: Use agua destilada en zonas con agua dura. Vacie el tanque después de cada uso para evitar daios por agua.
1. Retire el depdsito de polvo. 2. Abra la pestafa y llene el tanque con agua. 1. Retire el accesorio de trapeador. 2. Abra la pestafa y vacie el tanque.

3. Fije la bayeta al accesorio de trapeador. 4. \Vuelva a colocar el depédsito de polvo. 3. Elimine los residuos del accesorio. 4. Lave la bayeta
Deje secar todas las partes al aire
antes de reutilizar.
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Solucion de problemas

Mantenimiento del contenedor de polvo & filtros

1.Retirar el contenedor de polvo.

2. Vaciar el contenido del contenedor.

3. Abrir el compartimento de filtros, eli
minar obstrucciones y limpiar los
filtros. Limpiar el contenedor con un
pano.

Para el mejor rendimiento
Mantenga limpia la estacion de carga, cepillos, filtros y sensores.

Detalles Intervalos de limpieza Intervalos de reemplazo
rI?gﬁ%lector de Diario

Filtro Semanal Cada 6 meses

Cepillo Semanal Cada 12 meses

Sensores Semanal

Rueda delantera Semanal

Solucion de problemas

Si el robot detecta un problema, se detendra y parpadeara su indicador. Consulte laapp o la

siguiente tabla.

Problema

Solucion

Rueda izquierda/derecha Rueda izquierda/derecha bloqueada. Retire obstrucciones y limpie.

En el aire
Cepillo principal
Cepillo lateral

Paragolpes

Laser SLAM LiDAR
Sensores de borde
Bateria baja

Error de alimentacion
Sensores

Depdsito de polvo
Trapeador

USB

Navegacioén

Otros

Ruedas en el aire. Coloque el robot en el suelo.

Cepillo principal bloqueado. Retirelo y limpielo.

Cepillo lateral bloqueado. Retirelo y limpielo.

Sensor del paragolpes bloqueado. Retire obstrucciones y limpie.

Laser SLAM LiDAR sucio u obstruido. Retire obstrucciones y limpie.

El robot esta cerca de un borde; sensores sucios.
Mueva el robot a un area segura y limpie los sensores.

Bateria baja. Cargue el robot.
Error de alimentacién. Verifique la bateria y conexiones. Déjela enfriar.

Motor bloqueado. Abra el filtro y retire obstrucciones.
Depdsito de polvo desconectado. Retire, limpie conectores y reinstale.
Trapeador desconectado. Retire, limpie conectores y reinstale.

Error USB. Retire dispositivos conectados y reinicie el robot.
Robot atascado. Despeje el camino y reinicie.

Requiere diagnostico. Contacte al soporte técnico.

Consejos:Limpie regularmente residuos en cepillos y ruedas. Use pinzas para desbloquear puntas de cepillos.
Retire cabellos enredados con tijeras o herramientas de limpieza.



IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

Turn the robot vacuum cleaner OFF and unplug it from the power source when not in
use or before performing maintenance. This robot vacuum cleaner is not intended for
use by individuals (including children) with reduced physical or mental capabilities, or
those lacking experience and knowledge, unless supervised by a person responsible
for their safety. Battery cells may leak under extreme usage or temperature
conditions. If battery fluid comes into contact with skin, wash immediately with water.
If fluid enters the eyes, rinse immediately with clean water for at least 10 minutes and
seek medical attention. The robot vacuum cleaner consists of electronic components
that, in rare circumstances, may cause hazards such as overheating, fire, or other
malfunctions. Furthermore, since the robot vacuum cleaner is capable of autonomous
movement, there is a risk of collision with objects, pets, and people. Unintended
removal of small items—such as valuables or jewelry lying on the floor—may also
occur. If the robot vacuum cleaner or charging station is damaged, do not operate
them. Contact customer support for assistance. Never handle the robot vacuum
cleaner or charging station with wet hands; only use on dry surfaces. Do not pull or
carry the charging station by the cord, trap the cord behind doors, or drag it around
sharp edges or corners. Keep the cord away from heat. Always unplug by gripping the
plug itself, not the cord. Avoid exposing the robot vacuum cleaner’s SLAM LiDAR to
direct sunlight or infrared light. Do not drop the robot vacuum cleaner; impact of
falling can damage the SLAM LIDAR. Never look directly into the rotating transmitting
part (laser) of the SLAM LiDAR. For safety reasons, never insert tools, fingers, or other
objects into the rotating part of the SLAM LiDAR.

Do not attempt to open the charging station. Repair should only be performed by
qualified technicians. Except for the wet mop attachment, do not immerse any part of
the robot in water or other liquids. Do not damage or incinerate the battery, as this
may cause an explosion. Do not use the robot vacuum cleaner outdoors. Do not store
the robot vacuum cleaner in a vehicle. Avoid exposing the robot vacuum cleaner or
its charging station to temperatures exceeding 113°F (45°C), excessive moisture, or
humidity. Do not dispose of batteries in fire. Recycle old batteries responsibly
through a local recycling service. Do not allow the robot vacuum cleaner to pick up
burning or smoking materials, such as cigarettes, matches, or hot ashes. Inspect the
robot and charging station regularly for damage.

(



Box Contents

Vlectro robot vacuum cleaner

L

Cleaning Tool

Dust bin

Charger

Side brush x 2

Microfiber mop
+ mop
attachment

cloth
cloth

Charging Station

Filter

Description

Top View

Bottom View

Front Wheel
Side Brush

Right Wheel

Main Brush
Main Brush Gate
Mop Attachment
Connectors

WIFlindicator light
Charge
ON /OFF

Slam lidar

® Edge Sensors
‘_
-® Battery
®
o Left Wheel
‘_
._
— @ —Speaker
—o Dustbin
—e Disposal Vent

Aperture



Start

Steady light - Cleaning/pause
Blinking - Searching for station / Low

battery
Charge

Steady light — Fully charged

Slow blinking — Charging

Sound
Steady light - Muted

Wi-Fi
Steady light - Connected to Wi-Fi

Blinking - Searching for Wi-Fi

Display and control buttons

Trouble Indicator
Blinking - Trouble detected
Check the APP

Wi-Fi
Initiate Wi-Fi search

Charge

Short Press - Charge/Stop
Long Press - Low Power
Standby mode

Start
Short Press - Start/Pause
Long Press Power ON/OFF

Charging station, dustbin, and mopping accessories

Charging Station

Indicator light

Charging plate

Dustbin and mopping accessories

Water Reservoir
Opening
Dustbin Opening

Disposal Vent
Aperture

Mop Attachment
Connectors

Input i

___________

Filter Opening
Dustbin Contact Point

Charging Contacts

Mop Contact Point

e—————— Microfiber Mop Cloth



Robot vacuum cleaner’s first cleaning

1. Installing the side brush
Press down firmly to attach and lock
the side brush gnto the robot vacuum cleaner.

2. Charging the robot vacuum cleaner

Place the robot vacuum cleaner onto its charging
station and allow it to charge completely.

Ensure there are at least 0.6 m of free space on
either side and 3 m in front of the station.

o6m 0.6m

3m

3. Downloading the Smart Life app
Download the Smart life app to your iOS or
Android device. Then, create an account and
connect your robot vacuum cleaner to the app.

4. Let the robot vacuum cleaner clean up!

Once charged, the robot vacuum cleaner is ready
to clean. Clear away any clutter or wires, then
press the start button.

Important notes: the robot vacuum cleaner will automatically return to its charging station
after cleaning. To ensure it finds the charging station easily, place the station on a firm, flat

@ surface with ample space around it.

Robot vacuum cleaner’s first cleaning

Before you start

Remove any protective packaging
from the bumper of the robot vacuum
cleaner.

Charging Indicator

« Charging: slow blinking
e Fully charged: steady light

No-sweep zones

Shiny surfaces, cluttered areas, or uniquely
shaped furniture may be difficult for the
robot vacuum cleaner to navigate. Define
restricted cleaning zones using the app.

Lifting & Moving

Avoid picking up or moving the robot
vacuum cleaner while it is cleaning, as
this may disrupt its mapping process.




SMART LIFE INSTALLATION SMART LIFE INSTALLATION

Wi-Fi Setup Requirements

Before settinr_g up Wi-Fi, please ensure that your robot vacuum cleaner and Wi-Fi network meet the following requirements:
1. The Wi-Fi network must be a 2.4GHz router or a dual-band router that supports 2.4GHz.

Note: The robot vacuum cleaner does not support the 5GHz frequency band.

The Wi-Fi network must support the 802.11b/g/n standards and the IPv4 protocol.

Ensure that your Wi-Fi SSID does not contain any special or illegal characters, as this may prevent the network from
being recognized.

Do not use a Virtual Private Network (VPN) for the connection.

Ensure that you enter the correct Wi-Fi password.

Make sure the robot vacuum cleaner is either fully charged or placed on the charging station, and that it is powered on.
When connecting, confirm that you hear the voice prompt “Wi-Fi reset” and that the Wi-Fi status light blinks rapidly in
white.

Ensure that the robot vacuum cleaner, router, and smartphone are positioned as close to each other as possible.

oNopRWN

Off: The robot vacuum cleaner is either offline or powered off.
Solid light: The robot vacuum cleaner is online and connected to the app.

Wi-Fi indicator light
1.
2.
3.

Rapid blinking light: The robot vacuum cleaner is searching for a Wi-Fi connection. Fig.3 Fig.4 Fig.5
App connection and usage « Tap the detected device, enable location permissions on your smartphone to automatically retrieve the Wi-Fi name, then enter
1. Downloading the App your Wi-Fi password and confirm (see Fig. 6).
Scan the QR code below (Fig. 2) to download the Smart Life app from the App Store (for iOS devices) or Google Play (for «  The app will automatically connect to the robot vacuum cleaner (see Fig. 7 and Fig. 8).
Android devices). . Alternatively, you can connect the robot vacuum cleaner manually by navigating: Add Device - Small Home Appliance =

Clean = Robot Vacuum (BLE + Wi-Fi) = Bluetooth/Wi-Fi Mode, then follow the in-app instructions to complete the setup.

2. Loginorregistera Smart Life ID
Open the app and log in with your Smart Life ID. If you don’t have an account, follow the on-screen instructions to create one.
Once logged in, you will see the main interface (see Fig. 3).

3. Connect the robot vacuum cleaner to the app

Tap the “+” icon, then select “Add Device” to access the connection interface (see Fig. 4). Follow these steps to add the robot

vacuum cleaner:

= Turnon Bluetooth on your smartphone.

= Press and hold the Wi-Fi button for 3-5 seconds, until the robot vacuum cleaner says “Wi-Fi reset” and the Wi-Fi indica-
tor starts blinking white rapidly. The app will automatically begin searching for the robot (see Fig. 5).

@ Fig.6 Fig.7 Fig.8 @



App

Resetting Wi-Fi
If your smartphone fails to connect to the robot vacuum cleaner—due to a router change, forgotten password, or other issues—please
follow the Wi-Fi setup instructions to enter configuration mode on your phone.

If the robot vacuum cleaner remains in connection standby mode for more than 3 minutes, the Wi-Fi function will automatically turn
off. To reconnect, please reset the robot vacuum cleaner ’s Wi-Fi settings.

How to use the robot vacuum cleaner via the app

A) In the interface shownn Fig. 9, all control buttons are accessible.

Before first use—or after selecting "Reset Home Map"—place the robot vacuum cleaner on the charging station until it is fully charged.
Then, start with Quick Mapping to allow the robot to automatically create a map of your room (see Fig. 10).

Quick Mapping: The robot will first map individual rooms or the entire area, then clean them section by section.

Fig.9 Fig.10 Fig.11

B) Cleaning modes

Expand the menu by clicking the down arrow next to plan cleaning to access multiple cleaning mode options (see Fig. 11). You can

choose from the following:

e Plan cleaning: The robot vacuum cleaner will clean according to the last stored map. You can change the map in room manage-
ment (see instructions below: more functions > room management)

« Selected zone cleaning: Tap on a specific area of the map; the robot vacuum cleaner will clean only that zone.

« Configured zone cleaning: Tap the sweep area button to define a custom area for cleaning.

« PIN N GO (spot cleaning): Tap a specific spot on the map; the robot vacuum cleaner will go directly there and clean the area.

Note: These cleaning modes are only available after the robot vacuum cleaner has completed a full mapping of your space.

®
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C) Cleaning preferences

Tap the “«% ” icon to adjust water volume, suction power, and enable or disable the customized mode (see Fig. 12).
You can configure the following settings:

e Work mode: Choose between sweeping only, mopping only, or sweeping and mopping.

o  Water volume: Adjust the amount of water used during mopping.

e Suction power: Set the vacuum suction level.

Note: To clean rooms using personalized settings, customized mode must be turned on.

D) Map editing

Tap the “ggg ” icon to access map editing options:

e Restricted area editing (see Fig. 13 & Fig. 14): Set forbidden zones, mop/sweep restrictions, and virtual walls.
e Map custom editing (see Fig. 15): Merge, split, or rename rooms, and more.

Restricted area editing

At the top of the screen, choose between area and virtual wall:

Area:

e Mop forbidden area: The robot will avoid mopping in the selected zone.

e Mop & sweep forbidden area: The robot will avoid both mopping and sweeping in the defined area.

Virtual wall:
Create an invisible barrier that the robot cannot cross—for either mopping or sweeping.

Map custom editing

Here you can choose from the following options:

e Merge: Select two rooms to merge into one.

e Split: Divide a room into separate areas.

e Reset: Restore the map to the original settings

e Name: Assign names to rooms.

e Custom: Set specific cleaning preferences such as water level and suction power
e Order: Define the sequence in which rooms should be cleaned.



Fig.12 Fig.13 Fig.14

E) More functions

Tap the “8g ” icon on the main interface to access the more functions menu (see Fig. 16). This section allows users
to manage advanced settings and features:

Schedule:

Set a cleaning schedule and customize:

« Suction power

«  Water dropping speed

« Repeat frequency

»  Sweep frequency (1 or 2 times)

» Cleaning position (choose the area you want to clean)

Room management:

- Tap save home map to store the current map.

- Tapreset home map to create a new map (the robot will automatically start mapping).
« Upto 5 maps can be stored and managed here.

Cleaning record:

View a history of all cleaning sessions, including total area cleaned and cleaning time.
Voice and volume:

Change the spoken language and adjust the volume of the robot vacuum cleaner.

Switch disturb:

Enable do not disturb mode and set the start and end times.

Remote control:

Access manual remote control to direct the robot vacuum cleaner from your smartphone.

27
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Consumables management:

Check the status and remaining lifespan of accessories such as the side brush and filter.

Seek robot:

Tap this button to make the robot emit a sound, helping you locate it.

Device info:

View general information about your robot vacuum cleaner.

Carpet hoost:

When enabled, the robot vacuum cleaner automatically increases suction power when it detects a carpet.
Cliff sensor:

When turned on, the robot vacuum cleaner detects sudden drops (e.g., stairs or ledges) and avoids them by stopping
and rerouting.

F) More settings

Tap the “ Z ”icon on the main interface to access additional robot vacuum cleaner settings (see Fig. 17). Here, users
can manage integrations, sharing, firmware updates, and more. Available options include:

Device information:

View technical details such as virtual ID, IP address, time zone, and signal strength.

Tap to run & automation:

Multiple devices connected through the smartlife app can easily be configured to work together using custom automa-
tions.

Create group:

Add multiple smart devices to a group for unified control.

Check device network:

Test and view the quality of the robot vacuum cleaner's Wi-Fi connection.

Share device:

Share access to the robot vacuum cleaner with other users.

Message notification settings:

Customize notification preferences.

Offline notification:

If offline notification is enabled, you will receive an alert if the robot vacuum cleaner is offline for more than 30
minutes.

Help center:

Browse frequently asked questions and troubleshooting guides.

Add to home screen:

Create a shortcut to the robot vacuum cleaner on your smartphone's home screen.

Device update:

Check for firmware updates. You can also enable automatic updates to keep the app up to date automatically.



G) Back on the main interface of the app, tap the 9 icon to access additional app settings. Here, you can also
clear the app cache and manage other app-related functions.

Fig.15 Fig.16 Fig.17

Note:
- The operation guides or interface designs may differ from the final product. Please refer to the actual
« product for accuracy.
- Toimprove performance, we reserve the right to upgrade the app or hardware without prior notice or
- obligation.
Ensure the main power switch remains on so the robot vacuum cleaner can operate as scheduled.
The robot will not execute scheduled tasks if it is in Do not disturb mode.



Maintenance Maintenance
Brush Sensors

Important Note: Use a soft cotton cloth to clean the sensors.

1. Pull upwards to remove the side brush. 2. Clear any debris from the brush and 1.Wipe the edge and wall sensors. 2. Clean the charging plates on the robot
brush sockets. and the charging contacts on the docking station.

3. Squeeze the tabs on the main brush 4. Clean the main brush and all related 3. Wipe the metal connectors on both the 4. Clean the top surface and the area
gate and lift it open. components, including the brush gate dustbin and the wet mop attachment. surrounding the LIDAR sensor.
and brush compartment.

Additional Note:
The robot vacuum cleaners' SLAM LiDAR is a delicate sensor. Do not apply force, insert
objects, or attempt to adjust it. Avoid placing objects on top of the robot or sitting on it.



Maintenance Maintenance

Front Wheel
Battery
Important Note: Turn off the robot vacuum cleaner before replacing the battery by
pressing and holding the GO button.
1. Use a flat-head screwdriver for lever- 2. Thoroughly clean the wheel and all its . .
age, firmly grip the front wheel, and pull components, including the assembly and 1. Openthe F)attery compartment using 2. Disconnect the old battery, then con-
upwards to remove it. wheel socket. a screwdriver. nect the new battery.

3. Reinstall the wheel by pressing it 3. Insert the new battery into the battery compartment.
down firmly until it locks into place. ‘



Accessories Accessories

Mop Attachment

Important: Use distilled water in areas with hard water.

1. Remove the dusthin

2. Open the tab and fill the reservoir with water.

3. Attach the mop cloth to the mop attachment

4. Replace the dustbin

Mop Attachment Maintenance

Drain the reservoir after each use to prevent water damage.

1. Remove the mop attachment.

2. Open the tab and empty the reservoir.

3. Tap out any debris collected inside
the attachment.

4. Wash the mopping cloth.
Allow all parts to air dry before reuse.

e e




Troubleshooting

Troubleshooting

When the robot vacuum cleaner encounters a problem, it will stop and its trouble indicator will blink.

Dust container & filters maintenance Check the app for specific trouble details or see the following table.

1. Remove the dust container. 2. Empty the dust container’s content.

3. Open the filter container, remove any
blockages, and clean the filters. Wipe the
dust container clean.

For best performance

Keep the charging station, brushes, filters, and sensors clean.

Detail Cleaning intervals

Dust collector  Daily

Filter Weekly
Brush Weekly
Sensors Weekly

Front wheel Weekly

Replacement intervals

Every 6 months

Every 12 months

Problem
Left/right wheel

Off ground

Main brush Side
brush

Bumper

Slam LiDAR laser

Edge sensors

Low battery power
Power error
Sensors

Dustbin

Mop

USB

Navigation

Other

Tips: Regularly remove debris around brushes and wheels. Use tweezers to clear blockages from brush ends.

Solution
Left/right wheel is jammed. Check for obstructions and clean the area.
Wheels are off the ground. Place the edge sensor back onto the ground.

Main brush is jammed. Remove the brush and clean it thoroughly.

Side brush is jammed. Remove and clean it thoroughly.

Bumper's touch sensor is jammed. Check for obstructions and clean the area.
SLAM LiDAR is dirty or has lost visibility. Check for obstructions and clean.

The robot vacuum cleaner is near a cliff or edge; sensors are dirty. Move the robot vacuum
cleaner to a safe area and clean the sensors.

Battery level is low. Charge the robot vacuum cleaner.

Power error detected. Check the battery and power connection. Allow the battery to cool down.
The robot vacuum cleaner’s motor is jammed. Open the filter container and remove any blockages
The dust bin is disconnected. Remove it, clean the connectors, and reinstall.

Mop attachment is disconnected. Remove it, clean the connectors, and reinstall.

USB port error. Remove any items attached to the USB port and reset the robot vacuum cleaner.

The robot vacuum cleaner is stuck or facing environmental obstacles. Clear its path and reset it.

The robot vacuum cleaner requires a diagnostic test. Contact customer support.

Use scissors or a cleaning tool to remove tangled hair from the brushes.
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WAZNE INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Wytacz i odtgcz od zasilania robota odkurzajacego, gdy nie jest uzywany lub przed
konserwacjg. Robot nie jest przeznaczony dla osdb (w tym dzieci) z ograniczeniami
fizycznymi/ umystowymi lub bez doswiadczenia, chyba ze nadzorowane przez osobe
odpowiedzialng za bezpieczenstwo. Baterie moga przecieka¢ przy ekstremalnym
uzytkowaniu lub temperaturach. W kontakcie ze skora: natychmiast sptuka¢ woda. W
oczach: ptuka¢ czysta woda przez 10 minut i skonsultowaé sie z lekarzem. Robot
zawiera elektronike, ktéra rzadko moze powodowac przegrzanie, pozar lub awarie.
Jego ruch autonomiczny grozi kolizjami z przedmiotami, zwierzetami i ludzmi . Moze
przypadkowo usuwacé mate przedmioty (np. bizuteri). W przypadku uszkodzenia robota
lub stacji tadujacej: zaprzestac¢ uzywania i skontaktowac sie z pomoca techniczna. Nie
dotykaj robota lub stacji tadujacej mokrymi rekami; uzywaj tylko na suchych
powierzchniach. Nie ciggnij stacji tadujacej za kabel, nie przycinaj kabla drzwiami i nie
przeciaggaj go po ostrych krawedziach. Trzymaj kabel z dala od Zzrodet ciepta. Odtaczaj,
chwytajac za wtyczke, nie za kabel. Unikaj wystawiania SLAM LiDAR na bezposrednie
Swiatto stoneczne lub podczerwone. Nie upuszczaj robota; upadek moze uszkodzié
SLAM LiDAR. Nigdy nie patrz bezposrednio w obracajacg sie czesc (laser) SLAM LiDAR.
Nie wktadaj narzedzi, palcéw ani innych przedmiotéw do obracajacej sie czesci.

Nie probuj otwierac stacji tadowania. Naprawy mogg wykonywac tylko
wykwalifikowani technicy. Oprécz mopa do mycia na mokro: zadna cze$c¢ robota nie
moze by¢ zanurzana w wodzie lub innych ptynach. Nie uszkadzaj ani nie spalaj
baterii — grozi to wybuchem. Nie uzywaj robota na zewnatrz.Nie przechowuj robota
w pojezdzie. Unikaj wystawiania robota lub stacji tadowania na temperatury powyzej
45°C, wilgo¢ lub wysoka wilgotnos¢. Nie wyrzucaj baterii do ognia. Oddaj je do
lokalnego punktu recyklingu. Robot nie moze zbiera¢ ptongcych materiatéw
(papierosow, zapatek, gorgcego popiotu). Regularnie sprawdzaj stan robota i stacji
tadowania.



Zawartosc pudetka Opis

Robot odkurzajacy Vlectro

Akcesorium czyszczace

Pojemnik na kurz

tadowarka

Boczna szczotka x 2

Sciereczka z mikrofibry
+ uchwyt do $ciereczki

Stacja tadowania

Widok z gory

Widok dolny

Koto przednie
Szczotka boczna

Koto prawe
Gtowna szczotka
Klapka gtownej szczotki

Uchwyt mopa
Ztacza

Wskaznik WiFi
tadowanie
Witacz/wytacz
Lidar SLAM

Czujniki krawedzi

Bateria

Koto lewe

Gtosnik

Pojemnik na kurz

Otwor odptywowy

Apertura



Uruchom

State $wiatto — Czyszczenie / Pauza
Powolne miganie — Szukanie stacji /
Niski poziom baterii

tADOWANIE

State $wiatto — Catkowicie
natadowany
Pookwuolne miganie — tadowanie w

DZWIEK
State $wiatto - Wyci szony

Wi-Fi
State $wiatt o - Potaczono z Wi-Fi
Miganie - Wyszukiwanie Wi-Fi

Wyswietlacz i przyciski sterujace

Wskaznik problem 6w
Miganie - Wykryto problem

Sprawdz aplikacje

Wi-Fi
Rozpocznij wyszukiw anie Wi-Fi

tADOWANIE
Krotkie nacisnigcie - taduj/Zatrzymaj

Dtugie nacisnigcie - Tryb oszczedzania
Tryb gotowos ci

Uruchom
Krotkie nacisniecie - Start/Pa uza
Dtugie nacisniecie - W tgcz/Wyt gcz

Stacja tadujaca, pojemnik na kurz i akcesoria do

Stacja tadowania

Swiatto sygnalizacyjne

Ptyta tadujaca

Pojemnik na kurz i mocowanie mopa
Otwor zbiornika na wode A

Otwor pojemnika na kurz

Otwor wentylacji
odprowadzajacej

Ztacza
mocowania mopa

Wejscie

Otwor filtra
Punkt styku pojemnika na kurz

Styki tadujace

Punkt styku mopa

Sciereczka z mikrofibry do mopa



Pierwsze czyszczenie robota odkurzajacego

Pierwsze czyszczenie robota odkurzajacego

1. Instalacja bocznej szczotki

Nacisnij mocno, aby zamocowac i zablokowacd
szczotke boczng w robocie odkurzaczu.
N

2. tadowanie robota odkurzacza

Umies¢ robota odkurzacza na stacji dokujacej i
pozwol mu sie natadowac.

Zapewnij co najmniej 0,6 m wolnej przestrzeni z
kazdej strony i 3 m przed stacja.

o6m 0.6m

3m

3. Pobieranie aplikacji Smart Life
Pobierz aplikacje Smart Life na urzadzenie z
systemem iOS lub Android. Utworz konto i
potacz robota odkurzacza z aplikacja.

4. Pozwol robotowi sprzatac!

Po natadowaniu robot jest gotowy do sprzatania.
Usun wszelkie przeszkody lub kable, a nastepnie
nacisnij przycisk start.

Wazne uwagi:Robot automatycznie wréci do stacji dokujgcej po sprzataniu. Ustaw stacje
na twardej, ptaskiej powierzchni z wystarczajgcg iloscig miejsca wokot.

Przed rozpoczeciem

Usun wszelkie opakowania ochronne z
zderzaka odkurzacza robota.

Wskaznik tadowania

- tadowanie: powolne miganie
« W petni natadowany: state Swiatto

Strefy bez sprzatania

Btyszczace powierzchnie, zagracone
obszary lub meble o nietypowych
ksztattach mogg utrudnia¢ nawigacje
odkurzacza robota. Zdefiniuj ograniczone
strefy czyszczenia za pomoca aplikacji.

Podnoszenie & Przenoszenie-

Unikaj podnoszenia lub przemieszczania
odkurzacza robota podczas sprzatania,
poniewaz moze to zaktécic proces
mapowania.




INTELIGENTNA INSTALACJA ZYCIA

Wymagania dotyczace konfiguracji Wi-Fi
Przed skonfigurowaniem Wi-Fi upewnij sie, ze robot odkurzajacy i sie¢ Wi-Fi spetniaja nastepujgce wymagania:
1. Sie¢ Wi-Fi musi by¢ routerem 2,4 GHz lub routerem dwuzakresowym obstugujgcym pasmo 2,4 GHz.
Uwaga: Robot nie obstuguje pasma 5 GHz.
2. Sie¢ Wi-Fi musi obstugiwac standardy 802.11b/g/n oraz protokot IPv4.
3. Upewnij sie, ze identyfikator SSID sieci Wi-Fi nie zawiera znakéw specjalnych lub niedozwolonych, poniewaz moze
to uniemozliwi¢ rozpoznanie sieci.
4. Nie uzywaj sieci VPN do potaczenia.
5. Wprowadz poprawne hasto Wi-Fi.
6. Upewnij sie, ze robot jest w petni natadowany lub umieszczony na stacji dokujacej i wtgczony.
7. Podczas taczenia potwierdz komunikat gtosowy ,,Wi-Fi reset” i szybko migajaca biatg diode stanu Wi-Fi.
8. Umiesc robota, router i smartfon jak najblizej siebie.

Dioda stanu Wi-Fi

1. Wytaczona: Robot jest offline lub wytgczony.

2. Swiatto state: Robot jest online i potaczony z aplikacja.
3. Szybkie miganie: Robot szuka potaczenia Wi-Fi.

Podtaczenie i korzystanie z aplikacji

1.Pobierz aplikacje
Zeskanuj kod QR ponizej (Rys. 2), aby pobraé aplikacje Smart Life z App Store (i0S) lub Google Play (Android).

Rys.2

2. Zalogyj sie lub zarejestruj konto Smart Life
Otworz aplikacje i zaloguj sie za pomoca identyfikatora Smart Life. Jesli nie masz konta, postepuj zgodnie z instrukcjami na
ekranie, aby je utworzyé.Po zalogowaniu zobaczysz gtéwny interfejs (patrz Rys. 3).

3. Podtacz robota odkurzajacego do aplikacji

Kliknij ikone ,,+”, a nastepnie wybierz ,Dodaj urzadzenie”, aby przej$¢ do interfejsu potgczenia (patrz Rys. 4). Wykonaj

nastepujgce kroki:

. Wiacz Bluetooth w smartfonie.

. Przytrzymaj przycisk Wi-Fi przez 3—5 sekund, az robot powie ,,Wi-Fi reset”, a wskaznik Wi-Fi zacznie szybko miga¢ na
biato. Aplikacja automatycznie rozpocznie wyszukiwanie urzadzenia (patrz Rys. 5)
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Rys.3 Rys.4 Rys.5

Kliknij wykryte urzadzenie, wtacz uprawnienia lokalizacyjne na smartfonie, aby automatycznie pobraé nazwe Wi-Fi, wprowadz

hasto Wi-Fi i potwierdz (patrz Rys. 6). Aplikacja automatycznie potgczy sie z robotem odkurzajgcym (patrz Rys. 7 i 8).
Alternatywnie, potacz recznie: Dodaj urzadzenie - Mate AGD -

Sprzatanie = Robot odkurzajacy (BLE + Wi-Fi) - Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby
zakonczy¢ instalacje.

Rys.6 Rys.7 Rys.8



App App

Rgsettmg Wi-Fi . , _ , ) C) Preferencje czyszczenia
Jesli smartfon nie moze potaczy¢ sie z odkurzaczem robotem (z powodu zmiany routera, zapomnianego hasta lub innych probleméw) Kliknij ikone , <% ”, aby dostosowac¢ ilo$¢ wody, moc ssania i wtaczy¢/wytaczy¢ tryb niestandardowy (patrz Rys. 12).
, postepuj zgodnie z instrukcjg konfiguracji Wi-Fi, aby aktywowac tryb konfiguracji w telefonie. Mozesz skonfigurowac:
Jesli odkurzacz robot pozostaje w trybie oczekiwania na potgczenie dtuzej niz 3 minuty, funkcja Wi-Fi wytgczy sie automatycznie. Aby e Tryb pracy (work mode): Wybierz miedzy tylko zamiataniem, tylko myciem lub obydwoma.
ponownie sie potgczyé, zresetuj ustawienia Wi-Fi odkurzacza. e Ilo$é wody (water volume): Dostosuj ilo$¢ wody uzywanej podczas mycia.
* Moc ssania (suction power): Ustaw poziom ssania.

Obstuga odkurzacza robota za pomoca aplikacji Uwaga: Aby czysci¢ pomieszczenia z niestandardowymi ustawieniami, tryb niestandardowy musi by¢ wtaczony.
A) W interfejsie pokazanym na Rys. 9 dostepne sg wszystkie przyciski sterujgce.Przed pierwszym uzyciem — lub po wybraniu ,,Zresetu;j
mape domu (reset home map)” — umies$¢ odkurzacz robota na stacji dokujacej, az zostanie w petni natadowany. D) Edycja mapy (map editipg) ) )
Nastepnie rozpocznij ,,Szybkie mapowanie (quick mapping)”, aby robot automatycznie utworzyt mape pomieszczenia (patrz Rys. 10). Kliknij ikone ,gm1”, aby uzyskac dostep do opcji edycji mapy:

. . . . o ) . ] ) ) o Strefy zakazane (restricted area editing)(patrz Rys. 13 & 14): Ustaw strefy zabronione, ograniczenia mycia/zamiatania i wirtualne $ciany.
Szybkie mapowanie (quick mapping): Robot najpierw mapuje poszczegdlne pomieszczenia lub caty obszar, a nastepnie sprzata Niestandardowa edycja mapy (map custom editing) (patrz Rys. 15): tacz, dziel lub zmieniaj nazwy pomieszczer itp.

je sekcja po sekcji.
Strefy zakazane (restricted area editing)
U gory wybierz “Strefa (zone)” lub ,$ciana wirtualna (virtual wall)”:

Strefa:
e Strefa zakazu mycia (mop forbidden area): Robot uniknie mycia w tej strefie.
e Strefa zakazu mycia i zamiatania (mop and sweep forbidden area): Robot uniknie obu dziatan tutaj.

Sciana wirtualna (virtual wall):
Utworz niewidzialng bariere, ktérej robot nie przekroczy — ani podczas mycia, ani zamiatania.

Niestandardowa edycja mapy (map custom editing)
Tutaj mozesz wybraé sposréd nastepujacych opcji:

* Potacz (merge): Wybierz dwa pomieszczenia do potaczenia.

* Podaziel (split): Podziel pomieszczenie na osobne strefy.
Resetuj (reset): Przywrdo¢ mape do ustawien poczatkowych.

Rys.9 Rys.10 Rys.11 : Nazwij (name): Nadaj nazwy pomieszczeniom.
. Dostosuj (custom): Ustaw specyficzne preferencje (poziom wody, moc ssania).
B) Tryby czyszczenia Rozwin menu, klikajgc strzatke w dét obok ,,Planowe czyszczenie (plan cleaning)”, Kolejnosé (order): Okresl kolejno$¢ czyszczenia pomieszczen.

aby uzyskac dostep do wielu opcji trybdw czyszczenia (patrz Rys. 11). Mozesz wybrac sposrdd nastepujacych opcji:

* Planowe czyszczenie (plan cleaning): Robot odkurzajacy bedzie czyscit wedtug ostatnio zapisanej mapy.
Mape mozna zmienicw . . e .. . . _—
zarzadzaniu pomieszczeniami (patrz instrukcja ponizej: W|?pejlfunkq| > Zarzadzanie pomieszczeniami).

« Czyszczenie wybranej strefy (selected zone cleaning): Kliknij konkretny obszar na mapie; robot odkurzajacy
wyczysci tylko te strefe. o ) ) )

e Czyszczenie skonfigurowanej strefy (configured zone cleaning): Kliknij przycisk ,,Obszar zamiatania”, aby
zdefiniowac niestandardowy
obszar do czyszczenia, . o ] )

* PIN N GO (czyszczenie punktowe/ spot cleaning): Kliknij konkretny punkt na mapie; robot odkurzajacy

przejedzie tam bezposrednio i wyczysci obszar.

Uwaga: Te tryby czyszczenia sg dostepne dopiero po tym, jak robot odkurzajgcy zakonczy petne mapowanie Twojej przestrzeni.
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Rys.12 Rys.13 Rys.14

E) Wiecej funkcji

Kliknij ikone ,85 " na gtownym ekranie, aby przejs¢ do menu dodatkowych funkcji (patrz Rys. 16). Ta
sekcja umozliwia zarzadzanie zaawansowanymi ustawieniami:

Harmonogram (schedule):

Ustaw harmonogram czyszczenia i dostosu;j:

»  Moc ssania (suction power)

«  Szybkos$¢ podawania wody (water dropping speed)
«  Czestotliwos¢ powtdrzen (repeat frequency)

«  Czestotliwos¢ zamiatania (sweep freaquency)(1 lub 2 razy)

«  Obszar czyszczenia (cleaning position): wybierz strefe do czyszczenia

Zarzadzanie pomieszczeniami (room management)

« Zapisz mape: Stuknij ,,Zapisz mape domu” (Save Home Map), aby zapisa¢ aktualng mape.

« Zresetuj mape: Stuknij ,,Zresetuj mape domu” (Reset Home Map), aby utworzy¢ nowg mape (robot odkurzajgcy automatycznie rozpocznie mapowanie).

Historia czyszczen (cleaning record):

Przegladaj historie wszystkich sesji czyszczenia, w tym catkowitej powierzchni i czasu.
Gtos i gtosnos¢ (voice and volume):

Zmien jezyk gtosowy i dostosuj gtosnosc robota.

Tryb cichy (disturb switch):

Witacz tryb ,,Nie przeszkadzac” i ustaw godziny rozpoczecia oraz zakonczenia.
Sterowanie zdalne (remote):

Uzyj recznego sterowania, aby kierowac robotem za pomocg smartfona.

®

App

Zarzadzanie materiatami eksploatacyjnymi (consumables management)

Sprawdz stan i pozostatg zywotnos$¢ akcesoridéw (sszczotka boczna, filtr itp.).

Znajdz robota (seek robot):

Kliknij ten przycisk, aby robot wydat sygnat dzwiekowy utatwiajacy lokalizacje.

Informacje o urzadzeniu (device info):

Wyswietl ogdlne informacije o robocie odkurzajacym.

Wzmacniacz dywandow (carpet boost):

Po wtaczeniu robot automatycznie zwieksza moc ssania na dywanach.

Czujnik krawedazi (cliff sensor):

Po wtaczeniu robot wykrywa nagte spadki (schody, krawedzie) i omija je, zatrzymujac sie i zmieniajac trase.

F) Dodatkowe ustawienia

Kliknij ikone ,, #_” w gtéwnym interfejsie, aby uzyska¢ dostep do zaawansowanych ustawien (patrz Rys. 17).
Zarzadzaj integracjami, udostepnianiem, aktualizacjami itp. Opcje:

Informacje o urzadzeniu (device information):

Wyswietl szczegoty techniczne (ID wirtualne, adres IP, strefa czasowa, sita sygnatu).
Dotknij i automatyzuj (tap to run and automation):

Konfiguruj automatyzacje dla wielu urzadzen podtaczonych przez aplikacje SmartLife.
Utworz grupe (create group):

Dodaj kilka urzadzen smart do grupy dla ujednoliconej kontroli.

Sprawdz sie¢ (check device network):

Przetestuj jako$¢ potgczenia Wi-Fi robota.

Udostepnij urzadzenie (share device):

Udostepnij dostep do robota innym uzytkownikom.

Ustawienia powiadomien (message notification settings):

Dostosuj preferencje powiadomien.

Powiadomienie o braku potaczenia (offline notification):

Jesli wtaczone, otrzymasz alert, gdy robot jest offline dtuzej niz 30 minut.

Centrum pomocy (help center):

Przegladaj FAQ i poradniki rozwigzywania problemow.

Dodaj do ekranu gtéwnego (add to home screen):

Utworz skrét do robota na ekranie gtdéwnym smartfona.

Aktualizacja urzadzenia (device update):

Sprawdz aktualizacje firmware. Wtacz aktualizacje automatyczne.



G) Wré¢ do gtownego interfejsu aplikacji i dotknij ikony g , aby uzyskac dostep do dodatkowych ustawien.
Tutaj mozesz takze wyczysci¢ pamieé podreczng aplikacji i zarzadzac¢ innymi funkcjami zwigzanymi z aplikacja.

Rys.15 Rys.16 Rys.17

Uwagi:

¢ Przewodniki uzytkownika lub projekty interfejsu moga réznic sie od produktu koficowego. W
celu uzyskania doktadnych informacji zapoznaj sie z rzeczywistym produktem. W celu poprawy
wydajnosci zastrzegamy sobie prawo do aktualizacji aplikacji lub sprzetu bez

* wczesniejszego powiadomienia lub zobowigzania.

e Upewnij sie, ze gtdwny wytacznik zasilania pozostaje wtaczony, aby robot odkurzajgcy mogt
dziata¢

e zgodnie z harmonogramem.

* Robot nie wykona zaplanowanych zadan, jesli znajduje sie w trybie Nie przeszkadzad.



Konserwacja Konserwacja

Szczotki

1. Pociagnij do goéry, aby zdja¢ szczotke boc
zna.

2. Usun zabrudzenia ze szczotki i gniazd.

3. Sciénij zatrzaski klapy szczotki gtéw
nej i podnies ja.

4. Wyczysc¢ szczotke gtowna, klape i k
omore szczotki.

Czujniki

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj miekkiej sciereczki bawetnianej.

1.Przetrzyj czujniki krawedzi i $cian.

2. Wyczys¢ styki tadowania robota i stacji dokuja
cej.

3. Przetrzyj metalowe ztgcza pojemnika i
mopa.

Dodatkowa uwaga:

4. Wyczys¢ gorng powierzchnie i obsz
ar wokot czujnika LiDAR.

Czujnik SLAM LiDAR jest delikatny.Nie stosowac sity, wktada¢ przedmiotdw ani
probowac regulowac.Nie ktas¢ przedmiotéw na robocie ani na nim siadac.



Konserwacja Konserwacja
Koto przednie

Akumulator
Uwaga: Przed wymiang wytgcz odkurzacz robotyczny, przytrzymujac przycisk GO.

1. Uzyj ptaskiego srubokreta jako dzwigni, 2. Doktadnie wyczys¢ koto i wszystkie je 1.0twérz komore akumulatora $rubokretem. :
mocno chwy¢ przednie koto i pociggnij do g go elementy (w tym montaz i gniazdo ko € E gpoo‘g;ﬁ%%zz sntg\;yytakumulator, a nastepni

ory, aby je zdemontowac ta).

3. Zamontuj koto, mocno dociskajg 3. Wtéz nowy akumulator do komory.

c, az zaskoczy. '



Akcesoria Akcesoria

Mop do mycia podtog Konserwacja mopa
Wazne: W obszarach z twarda woda uzywaj wody destylowane;j. Oprozniaj zbiornik po kazdym uzyciu, aby unikna¢ uszkodzen woda.
1. Wyjmij pojemnik na kurz. 2. Otworz klapke i napetnij zbiornik woda. 1. Zdejmij mop. 2. Otworz klapke i oproznij zbiornik.

Pozostaw wszystkie czesci do wyschniecia
na powietrzu przed ponownym uzyciem.
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Rozwiazywanie problemow

Konserwacja pojemnika na kurz & filtry
1.Wyjmij pojemnik na kurz.

2. Oproznij zawarto$é pojemnika.

3.0tworz komore filtra, usun zatory i
wyczysc filtry.Przetrzyj pojemnik na kurz.

Dla najlepszej wydajnosci

Dbaj o czystos¢ stacji tadowania, szczotek, filtrow i czujnikdw.

Szczegoty Czestotliwosé zyszczenia Czestotliwo$¢ wymiany

Zbieracz kurzu  Codziennie

Filtr Co tydzien Co 6 miesiecy
Szczotka Co tydzien Co 12 miesiecy
Czujniki Co tydzien

Przednie koto Co tydzien

Problem
Lewe/prawe koto
Uniesienie
Gtdéwna szczotka
Szczotka boczna
Zderzak

Laser SLAM LiDAR
Czujniki krawedzi
Niski poziom baterii
Btad zasilania
Czujniki

Pojemnik na kurz
Mop

UsB

Nawigacja

Inne

Rozwiazywanie problemow

Gdy robot napotka problem, zatrzyma sie, a wskaznik btedu zacznie migac. Sprawdz szczegbty w
aplikacji lub ponizszej tabeli.

Rozwiazanie

Zablokowane lewe/prawe koto. Usun przeszkody i wyczysé.

Kota sg uniesione. Ustaw robota na podtodze.

Zablokowana gtéwna szczotka. Wyjmij i doktadnie wyczys¢. Zablokowana szczotka boczna.
Wyjmij i doktadnie wyczysc.

Zablokowany czujnik zderzaka. Usun przeszkody i wyczy$c.

Laser SLAM LiDAR brudny lub zastoniety. Usun przeszkody i wyczys$c.

Robot jest przy krawedzi; czujniki brudne.
Przenies robota w bezpieczne miejsce i wyczysé czujniki.

Niski poziom baterii. Nataduj robota.

Btad zasilania. Sprawdz baterie i potgczenie. Pozwol jej ostygnac.
Zablokowany silnik. Otworz filtr i usuni przeszkody.

Pojemnik na kurz odtaczony. Wyjmij, wyczysc¢ ztacza i zamontuj ponownie.
Mop odtgczony. Wyjmij, wyczys¢ ztagcza i zamontuj ponownie.

Btad USB. Odtacz urzadzenia i zresetuj robota.

Robot utknat. Usun przeszkody i zresetu;.

Wymagany test diagnostyczny. Skontaktuj sie z obstugg klienta.

Wskazowki:Regularnie usuwaj zanieczyszczenia wokot szczotek i kot. Uzyj pesety do usuwania zaciec.
Usuwaj wtosy ze szczotek za pomocg nozyczek lub narzedzia czyszczacego.




DECLARATION OF CONFORMITY

Confinity NV, Dorp 16, 9830, Sint-Martens-Latem, Belgium
declares the following device in sole responsibility:

Brand name: Vlectro
Product type: Robot vacuum cleaner
[tem number: OP_017016

Complies with the following harmonization rules:

EN 60335-1: 2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A2:2019+A14:2019+A15:2021
EN 60335-2-2:2010+A11:2012+A1:2013
EN 62233:2008+AC:2008

EN IEC 55014-1:2021

EN IEC 55014-2:2021

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 61000-3-3:2013+A2:2021

EN IEC 62311:2020

IEC 62321

ETSIEN 300 328 V2.2.2 (2019-07)
ETSIEN 301489-1V2.2.3(2019-11)
ETSIEN 301489-17 V3.2.4 (2020-09)

Signed for and on behalf of:

Sint-Martens-Latem, Belgium - May 2025
A. Pappijn - Product Manager
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